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CHASINGコントロールコンソール
ユーザーマニュアル
V1.0
CHASINGコントロールコンソールは、ハイエンドのプロユーザー向けに設計されたプロフェッショナル
コントロールプラットフォームです。アルミパネルは、丈夫で耐久性に優れています。内蔵の13.3イ
ンチ 1080Pディスプレイは、ROVの水中映像をリアルタイムで表示し、直射日光の下でもクリア
な映像を提供します。人間工学に基づいて設計されたコントロールプラットフォームは、各種スイ
ッチ、ボタン、インターフェースを備えており、ROVとUSVを同時にコントロールできるだけでなく、
AC電源モジュール、USBL、ロボットアーム、マルチビームイメージングソナー、外部ライトなどの高
度なアクセサリをコントロールすることができます。4つのブラケットをそれぞれセットすることで、様
々な地形でも設置可能です。底面にはキャスターが付いており、折りたたんだ後はスーツケース
のように簡単に持ち運ぶことができます。どこでも簡単にご使用いただけます。

1. パワースイッチ：長押しすると、コントロールコンソールのパワーをオン/オフに切り替えます。
2. 標準インターフェース：コントロールコンソール充電/リモートコントローラー/ROVテザーソケット。
3. ROV左アングル調整：ROVのピッチ角を調整します。
4. USV左コントロールスティック：USVのナビゲーションを制御するために使用します。
5. ROV左コントロールスティック：ROVのナビゲーションを制御するために使用します。
6. RJ45インターフェース 1：10/100Mbpsのイーサネットです。
7. RJ45インターフェース 2：10/100Mbpsのイーサネットです。
8. リフティングプラットフォーム：USVのROVリフティングプラットフォームを制御します。
9. USBインターフェース 1: USB2.0
10. USBインターフェース 2: USB2.0
11. USB高速充電インターフェース：QC3.0充電インターフェイスです。
12. USV機能キーエリア
13. ユーザー定義のファンクションキーエリアです。
14. ROVマウント1：ROVロボットアームの操作ボタンです。
15. フォト/ビデオ：短押しで写真撮影、長押しで動画撮影を開始/終了します。
16. ロック解除：モーターのロックを解除/ロックします。
17. ROVマウント2：ROVアクセサリの操作ボタン（ユーザー定義）です。
18. ワンキーリセット：短押しでROVが水平状態に戻り、長押しで制御モードが切り替わります。
19. LEDコントロール：LEDライトのオン/オフ（0% 50% 100%）を切り替えます。
20. DC12Vインターフェイス：DC12V/3A出力です。
21. ACパワー出力インターフェース：ROVのACパワーインターフェースです。
22. ACパワーソケット：ACパワーを入力します。
23. ACパワースイッチ：I=オン、O=オフに切り替えます。
24. ROV右アングル調整：ロールオーバーの角度を調整します。
25. USV右コントロールスティック：USVのナビゲーションを制御するために使用します。
26. ROV右コントロールスティック：ROVのナビゲーションを制御するために使用します。
27. ACパワー保護スイッチ：エアプロテクションスイッチとリークプロテクションスイッチです。
28. シグナルインジケータライト：コントロールコンソール、ROV、USVのインジケータランプです。動
     作中は常に緑色のランプが点灯しています。
29. ディスプレイボタン：ディスプレイ画面のパラメータを調整します。
30. ディスプレイ：タッチスクリーンです。
31. 日除けフード
32. ホイール
33. 取り外し対応ブラケット：コントロールコンソールを支えるために使用します。
34. メカニカルスイッチ：コントロールコンソールの電源を切るためのスイッチです。メカニカルスイッ
     チでコントロールコンソールの電源を切った後は、電力が消費されません。
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インストールと接続
マウントブラケット1

注意事項
1. 毎月、漏電防止スイッチの右上にあるピル型ボタンを押して、防止スイッチが正常に動作して
   いるかどうかを確認してください。
2. コントロールコンソールは強い負荷をかけないでください。画面やその他の部品に損傷を与える
    恐れがあります。
3. ハードウェアが損傷しないよう、コントロールコンソールに水や液体をかけないでください。

充電ガイダンス
1. CHASINGコントロールコンソールは、25.2V 2.9Aと25.2V 8Aチャージャーに対応します。
2. 赤色のランプは充電中、緑色のランプはフル充電を表します。
3. 充電が完了したら、ただちに充電器を外してください。
4. 充電後はコンセントを抜いてください。

本内容は予告なしに変更されることがあります。最新のユーザーマニュアルは、
www.chasing.comでご入手ください。

www.chasing.com
support@chasing-innovation.com

仕様

サイズ
重量
動作温度

コントロールコンソール スクリーン
484×375×178mm
11Kg
-10°C～45°C

サイズ
解像度
ディスプレイの明るさ

13.3インチ
1920×1080
1000cd/m2

インターフェース

AC入力
AC出力

インターフェース バッテリー
RJ45×2
USB 2.0ホスト×2
QC 3.0 USB ×1
200V～240V
220V

駆動時間
バッテリー

充電時間

8時間
226.8Wh
3Aチャージャー：
4.5時間

バッテリーは使い切
らないようにしてください

バッテリーレベルが
25％以下になっ

たら充電してください

未使用時は、
バッテリーレベルを
50％から70％

に維持してください

使用温度
-10°C～45°C

コントロールコンソールのパッケージから4つのブラ
ケットを取り出し、ブラケットを最長の長さまで
引っ張ります（ユーザーは必要に応じて長さを
調整することができます）。コントロールコンソ
ールの背面にあるソケットを合わせ、ブラケット
を時計回りに締めれば取り付け完了です。

· 3.1  ACパワーサプライを使用しない場合

· 3.2  ACパワーサプライを使用する場合

パワーオン3

コントロールコンソールパネルの左上にあるパワースイッチ①を1秒間長押しすると、セルフテスト
音とともにROVの電源が入り、コントロールコンソールのタッチスクリーンが点灯します。タッチス
クリーンが完全に起動するまで待ち、CHASING GO1アプリを見つけてクリックし、アプリの制
御インターフェースに入ると、リアルタイム画像を取得してROVを制御することができます。

パワーボタン 23 を押して「I」の状態にしてから電源を入れ、3.1「ACパワーサプライを使用しない
場合」の手順に従います。
注意：ACパワーサプライ機能を使用する場合、ROVが正常に接続された後、APPでACパワ
ーサプライオプションをオンにする必要があります。

· 2.1  ACパワーサプライを使用しない場合

· 2.2  ACパワーサプライを使用する場合

ROVとコントロールコンソールの接続2

テザーをROVのコネクターに接続し、適切な長さを確保します。ケーブルヘッドのフックを本体背
面のフックブラケットに掛けて締めます。もう一方の端は、コントロールコンソールのコネクター②に
接続して締めます。

1) ドッキングステーションを使用しない場合は、ラッチ付きACテザーの一端をROVのACパワーサ
    プライコンポーネントに挿入します。
2) ドッキングステーションを使用する場合は、最初にROVにドッキングステーションを取り付けて
    接続します。続いて、ラッチ付きACテザーの端をドッキングステーションのACテザーコネクタに
    差し込みます。
適切な長さで、ケーブルヘッドフックを本体後部のフックブラケットに掛けて締めます。ACテザー
のもう一方の端をコントロールコンソールパネル 21 の右上にあるACパワーサプライ出力インター
フェースに挿入し、ACパワーサプライ220VのパワーケーブルをコントロールコンソールのACパワーソ
ケット 22 に接続すれば接続完了です。


