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免責事項 ROV本体
CHASING M2は産業用向けの水中ドローンです。完全なるベクトルレイアウトを採用し、8基のスラスターにより360度
移動が可能です。最大速度は3ノット、深度は100メートル、最大水平距離は200メートルです。 ロボットアーム、GOPRO、
外部LEDライト、レーザースケーラーなどの多種のマウントをサポートしています。 内蔵4K / 1200万画素数、EIS防振
カメラ、4000ルーメンのLEDライト、取り外し可能/交換可能なバッテリー、取付可能なSDTFメモリカード、アルミ合金
のコンパクトな機体（重量4.5kg未満）、オプション電動E-Reelオプション電動、 一人での準備・操作は3分で行うこと
が出来ます。CHASING M2は比類なき安全性と機動力を兼ね備えた、産業用向けの水中ドローンです。

１、 カメラ
２、 LED ライト 
３、 スラスター/プロペラ
４、 マイクロSDスロット
５、 テザーソケット/充電ソケット
６、 センサー
７、 メインキャビン
８、 バッテリーキャビン
９、 バックルブラケット
10、 外部インターフェース
11、 バッテリープルリング
       （バッテリー取り外し用）
12、 バッテリーファスナー
13、 バッテリーツイストロックノブ
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水中ドローン「CHASING M2」をご購入いただき有難うございます。ご使用前に本取扱説明書を
よくお読みください。 本製品 の使用は、免責事項および本製品の使用説明書をお読みいただき
ご理解の上、免責事項に含まれる諸条件の順守に同意することになります。

CHASING M2 は8つのモーターエンジンを搭載した小型の水中ドローンで、水中撮影、探査およ
びリアルタイムの観察が可能です。Chasing Innovation は以下条件にてCHASING M2を使用し
た際に生じた直接的または間接的損傷や傷害または法的責任に対し一切の責任を負いません。

01) 泥酔、薬物使用、麻酔薬の使用、めまい、疲労、吐き気および身体的または精神的能力を
       損なうその他の状態で生じる損傷や傷害。 
02) 自覚的かつ故意的な操作に起因する損傷や傷害。 
03) 事故の影響による精神的な補償。 
04) マニュアルの指示に従わず組み立てや操作する行為。 
05) Chasing-Innovation 製以外のアクセサリーやパーツを用いた修理や交換、または不正な改
       造、解体および規定に従わず本体を開くことによって生じる故障。 
06) 第3者製品またはChasing-Innovation の偽造品使用に起因する損傷や傷害。 
07) 操作ミスまたは自覚的な判断ミスに起因する損傷や傷害。 
08) 浸食や経年劣化による機械の故障が原因となる損傷や傷害。 
09) 低バッテリー操作によりドローンが安全とされる範囲および深度を超えて生じる損傷や傷害。 
10) 異常な状態（組み立てが未完成、本体の主なパーツが明らかに不良、明らかな欠陥または
       アクセサリーの不足など）で故意に操作することで生じる損傷や傷害。 
11) 軍事施設などの機密性の高い地域や正式な許可を得ずに公共の水域でドローンを操作し生
       じる損傷や傷害。 
12) 悪天候時（暴風や水質が混濁した地域など）に使用し生じる損傷や傷害。 
13) 激しい衝突、高波・高潮、動物による飲み込みなど制御不可能なに外的要因に起因する損
       傷や傷害。 
14) CHASING M2を用いて記録したあらゆるデータ、写真やビデオ素材が違反とみなされ生じる
       損傷や傷害。 
15) Chasing-Innovationの賠償責任補償外のその他の損失。



CHASING M2リモートコントローラーには、通信と制御が統合されています。 付属のテザーを介してドローンに直接
接続し、Wi-Fiを介してタブレット/スマートフォンにワイヤレスで接続します。 
接続したタブレット/スマートフォンではライブビデオフィードを表示することを可能にし、ユーザーがリアルタイムでド
ローンを制御することが可能です。 ベースステーションのHDMI出力を使用すれば、ライブビデオフィードをより大きな
画面に表示することもできます。

リモコン

１、 電源スイッチ：コントローラのオン/オフを切り替えます。
２、 バッテリー残高表示: 
       緑100％-60％;
       青色59％-20％;
       赤19％-0％; 
３、 チャンネル表示:
       2.4G： 2.4Ghz Wi-Fi 表示，起動中は点灯しています。
       5G： 5Ghz Wi-Fi 表示，起動中は点灯しています。
       ROV(ドローン)： コントローラとドローン間の通信ステ
       ータスを示します。（ライトがオンにしてるのは接続の成
       功を示し、点滅は未接続を示します。） 
４、 ロックボタン：アンロック/ロック、スラスターの状態がア
       プリに表示されます。
５、 方向リセットボタン：ROVは水平状態に戻すことができます。長押しして操作モード切換えます。
６、 LED制御：オン/オフ（3段階）。
７、 安全フック：ネックストラップを使用することで、リモコンの落下を防止できます。
８、 コントロールスティック：ROVのナビゲーションを制御するために使用されます。
９、 モバイル機器ホルダー：タブレット/スマートフォンをマウントを取り付けるために使用されます。

10、 クランプボタン：両端を引っ張ってタブレット/ス
        マートフォンに入れ、クランプボタンを押して締
        めます。
11、 ロボットアームコントロール：短く押して閉じ停
        止します。1秒間長押しで開きます。
12、 写真/ビデオ：短く押して写真を撮り、長押しして
        ビデオの録画を開始/終了します。
13、 左ダイアル：仰俯角（ピッチ角）を調整します。
14、 右ダイアル：回転角度（ロール角）を調整します。
15、 HDMIソケット：1080P HD画像リアルタイム出力
        します。
16、 テザー接続ソケット/充電ソケット。

* 注意： デバイスの損傷を防ぐためにコントローラーを水に浸さないでください。水の浸入による損傷は保証対象外
               です。
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コントローラー機能の紹介
バッテリー残高表示
赤： 10%以下 赤灯がすばやく点滅します。
        10-19% 赤灯がゆっくり点滅します。
        20-29% 赤信号が点灯します。 
青色： 30-69% 青信号が点灯します。
緑： 70-100% 緑信号が点灯します。

チャンネル表示
2.4G： 2.4Ghz Wi-Fi 表示，起動中は点灯しています。
5G： 5Ghz Wi-Fi 表示，起動中は点灯しています。
ROV(ドローン)： コントローラとドローン間の通信ステータスを示します。（ライトがオンにしてるのは接続の成功を示し、点滅は未接続を示します。） 

方向リセットボタン
ROVが水平でない角度の場合は、青色のライトが点灯します。

ロックボタン
ロック： ライトなし
ロック解除： 青色のライト

LED制御
高ライト： 青いライトが点灯します。
低ライト： 青いライトが点滅します。
消灯： 青いライトが消灯します。

100/200 メートル テザー＆ワインダー
テザーは、ドローンとリモコンを接続するために使用されます。
ワインダーはテザーの保管に使用されます。

1、テザーコネクタ
2、ワインダー
3、テザー
4、ファスナー

* 警告：ａ. 接続されていないテザーを水に入れたり、液体を掛けたりしないでください。
               b. 水に入れる前に、テザーコネクタのO-リングが付いているか確認してください。 紛失または破損している場
               合は、交換してください。
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Wi-Fi

Wi-Fi

Gladius_5G_xxxxx

xxxxxxxxxx

CHOOSE A NETWORK...

6:27 89%

Settings

xxxxxxxxxx

xxxxxxxxxx

Chasing_xxxxx

a. タブレット/スマートフォンのWi-Fi設定に移動します。 
b. 5～10秒待つと、“CHASING_xxxxx”ネットワークがオプションとして表示されます。 
c. クリックして接続し、Wi-Fiパスワードを入力します：12345678

4  Wi-Fi 接続

アプリを開いてカメラに入ると、リアルタイムのシーンの映像が表示されます。

5  アプリのインターフェースの紹介

ROVの両側のグリップを両手でつかみ、ROVをゆっくり水中に入れます。
a. （スラスター）モーターを始動する場合は、ロックボタンを1回押し解除します。
b. 水深1メートル以上の条件で使用する事を推奨します。

6  ROVを水に入れる

*        注意： ①ドローンはデフォルトで2.4G Wi-Fiに接続するため、5G Wi-Fiを切り替えてより良いエクスペリエンスを
                       得ることができます。（設定-ROVで5Ghzをオンにすると、ドローンのWi-Fiが自動的に再起動します。ユー
                       ザーは、4. Wi-Fi 接続に戻り、Wi-Fiを再接続する必要があります）。
                       ②ウェブサイトのページhttps://www.chasing.com/で詳細なガイダンスビデオを確認できます。問い合わ
                       せについてはグローバルサポートチームに連絡することができます：support@chasing-innovation.com

インストールと接続

CHASING GO1 App ：
下記のQRコードをスキャンする、又はIOS App Store / Google Play /
 ChasingのWebサイトにアクセスしてダウンロードしてください。 

（IOS 9.0以降/ Androidバージョン4.4以降の場合）

1  ダウンロードについて

a. テザーコネクタの一端をリモートコントローラコネクタソケットに挿入します。
b. 適切な長さを確保し、バックルをバックルブラケットに掛けて、張力をかけます。
c. テザーコネクタのもう一方の端をROVに挿入します。
d. 両方のコネクタをしっかりと手で締めます。

2  ROVをリモートコントローラーに接続する

a. リモコンの電源ボタンをオンにします。
b. 数秒後、リモコンのインジケータが点灯し、5Gまたは2.4G
     ライトが常にオンになります。 ドローンのLEDライトがすぐ
     に点滅し、2つのセルフテスト音が鳴ります。
c. コネクターとライトの接続が出来たら、準備完了です。

3  ROVを開始（オン）する

*        警告：水に入れる前に、テザーコネクタのO-リングが付いているか確認してください。 紛失または破損している
                     場合は、交換してください。
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Wi-Fi

Wi-Fi

Gladius_5G_xxxxx

xxxxxxxxxx

CHOOSE A NETWORK...

6:27 89%

Settings

xxxxxxxxxx

xxxxxxxxxx

Chasing_xxxxx

ビデオと写真のダウンロードについて マイクロSDカードのコピー
1） SDカードソケットのカバーを反時計回りに取り外し、防水ゴ
     ムのプラグを開き、SDカードを軽く押します。 自動的にポップ
     アップし、SDカードを取り外します。
2） カードリーダーでSDカードを読み取り、コンピューターに画
     像をコピーする。
3） 画像をコピーした後、SDカードをSDカードソケットに戻し、
     ゆっくりと押してSDカードと防水ゴムプラグがロックされて
     いることを確認し、時計回りにカバーを締めます。

バッテリーコンパートメントの取り外しと取り付けについて

1） 本体の両側にあるノブをカードスロットに90度回します。
2） スライダーのスイッチ①を左に回し、シュート②を押しなが
     らロックアッセンブリを上に引きます；
3） プレッシャープレート③の下側を手で引っ張り、引き下げて
     プレッシャープレート③を変形させ、バックルをリアブラケッ
     トから外します；
4） バッテリーコンパートメントをゆっくりと引き出します。

a  取り外し

1） 本体の両側にあるノブを深いカードスロットまで90度回転
     させます。
2） バッテリーコンパートメントを本体下のシュートに沿ってゆ
     っくりと取り付けます。 「カチッ」という音がして、ノブが所定
     の位置に閉じるまで、強く押し下げます。
3） プレッシャープレートの下側を手で引っ張り、引き下げてプ
     レッシャープレート③を変形させ、バックルをリヤブラケット
     に固定する。
4） ロックアセンブリのシュートをしっかりと押し下げます。 「カ
     チッ」という音が聞こえたら、バックルがきちんと所定の位置
     に収まり、取り付けは完了です。

b  取り付け

* 警告：１） マイクロSDカードの取り外しまたは取り付けを行う前に、リモコンの電源ボタンをオフに切り替え、ROVの
                     水を拭き取ってください。
              ２） テザーコネクタのO-リングを確認します。カバーを締めるときにO-リングを押し出さないようにしてくださ
                     い。 紛失または破損している場合は、出来るだけ早く交換してください。
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1） テザーでROVをコントローラーに接続し、コ
      ントローラーの電源ボタンをオンにします。
2） タブレット/スマートフォン/ノートパソコンの
      Wi-FiリストでCHASING_xxxxxxxx Wi-Fiを
      探します。
3） 入力M2 Wi-Fiパスワード：12345678

Wi-Fiを接続

1） CHASING GO1アプリを開き、右下のMediaボ
      タンをクリックします。
2） ダウンロードする動画/写真を選択します。 ダ
      ウンロードボタンをクリックすると、画像がタ
      ブレット/スマートフォンのフォトアルバム（ダウ
      ンロードフォルダ）に直接保存されます。

タブレット/スマートフォンへダウンロード 

1） Webブラウザを開き、IPアドレスを入力します：
      192.168.1.88
2） ダウンロードしたい動画・写真を探す。 ダウン
      ロードアイコンをクリックして保存すると、画
      像は通常ダウンロードフォルダーに保存され
      ます。
3） エクスペリエンスを向上させるには、Firefox
      またはGoogle Chromeブラウザーを使用す
      ることをお勧めします。

コンピューターへダウンロード
（ラップトップまたはWi-Fiを使用できるコンピューター）

Media

Not secure   |  192.168.1.88
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ナビゲーション
デフォルトは初心者に適した基本操作モードです。
ナビゲーションの姿勢とリモコンの操作方法は次のとおりです：

必要に応じて、ユーザーはリモートコントローラーの[ワンキーリセット]ボタンを長押しして、モードを切り替えること
ができます。 アドバンスモードに切り替えると、ROVはオールラウンドの完全自由移動を実現できます。 アドバンスモ
ードは、一人称視点に基づいています。

充電ガイダンス
ROV &リモコン
アダプター（25.2V 2.9A）：ROV、リモートコントローラー、バッテリーキャビン＆E-reelを充電できる3－1充電器です。
赤灯は充電中、緑灯は充電完了を示します。

本体
 (移動方向) 

前後

リモコン

左ジョイスティック

本体
 (移動方向) 

左/右

リモコン

左ジョイスティック

左右平行移動右ジョイスティック 上/下右ジョイスティック

ピッチ：左フープを回して
ピッチ姿勢を調整します。

螺 距 ロール：右フープを回してロール
の姿勢を調整し、離してステータ

スを修正します。

螺 距

仕様
本体

サイズ
重量
バッテリー
最大深度
最大速度

バッテリー航続時間

バッテリー循環回数
作業温度

15*10.5*6.5 inch
4.5KG
97.68Wh
328 ft
1.5 m/s (3 Knots)）
≤4h
 (作業状況によって異なる)
>300times
14℉~113℉

テザー＆ワインダー
328ft バージョン (100M)
656ft バージョン(200M)

1.8KG
2.5KG

アダプター
パワー
ROV 充電時間
リモコン充電時間

2.9A/25.2V
2.5h
2h　

調光可能なLEDライト

輝度
色温度
CRI
調光

2 x 2000LM
5000K~5500K
85
3ギア

センサー

IMU

深度センサー
温度センサー

3軸ジャイロ
加速センサー
 コンパス
＜±0.25m
＜±2℃

カメラ

CMOS
絞り
焦点距離
ISO レンジ
視野角
画素数/
画像の最大解像度
画像形式

動画解像度／
フレームレート

スローモーションビデオ

タイムラプスビデオ
ビットレート
動画形式
SD メモリーカード

1/2.3
F1.8
1m
100-6400
152°

12M 

JPEG/DNG
UHD:3840*2160(4K) 30fps
FHD:1920*1080(1080p) 
30/60/120fps
720p： 8x (240fps)
1080p：4x (120fps)
4K/1080p
60M
MP4
Standard 64G (最大 512G)

リモコン
サイズ
重量
容量
バッテリー
航続時間
無線
HDMI

6.3*6.1*4.9 inch
685g　
2500mAh
≥6H (作業状況
によって異なる)
Wi-Fi
1080P

* 注意： 基本モードでは、ピッチとロールの最大角度は約80度です。



メンテナンスと注意事項

安全ナビゲーション1

バッテリー保護2

その他
1、 損傷を避けるために、水に入れる前にLEDライトをオンにしないでください。
2、 スラスター/プロペラが海藻や外部の物に詰まっているかどうかを確認し、ROVを真水で洗い流してから乾燥させ、
      パッキングケースに戻します。
3、 リモコンは水洗いできません。タオルで拭いてください。
4、 バッテリーの端にあるプルリングは、バッテリーを取り外すためにのみ使用でき、ROVを持ち上げることはできませ
      ん。差もなければ、ROVが損傷する可能性があります。
5、 可能性のある損傷を避けるために、ドローンやアクセサリーの上に重いものを置かないでください。
6、 16歳未満の方は、大人の監督下でこのドローンを使用してください。
7、 使用しないときは、ドローンやアクセサリーを日光にさらさないでください。 涼しい場所または専用の箱に保管し
      てください。
8、 塩化物または他の化学物質は、M2を侵食する可能性があります。 プールの塩素濃度が高い場合はその中で使用
      しないでください。 

問い合わせ
1、 当社の製品に関するご質問は、support@chasing-innovation.comまでお問い合わせいただくか、Chasing ウェ
      ブサイト（https://www.chasing.com）のチャット窓口にメッセージを残してください。
2、 Facebookの公式Official Chasing Owners Groupに参加して、世界中のCHASING製品に関する最新のニュース、
      アプリの更新、その他の共有ストーリーを入手することもできます。
3、 このコンテンツは予告なく変更される場合があります。https：//www.chasing.comから最新のユーザーマニュア
      ルを入手できます。

 広い海でナ
ビゲーション

 比較的透明度
の高い水質 （海藻

の少ない水域）

無線通信やレー
ダ装置が少ない

許容深度は
100 メートル

330ft

充電保護3
·Chasing標準アダプターのみを使用してください。
·赤灯は充電中を意味します。 
·緑灯は充電完了を意味します。

a. スラスターのプロペラには触れないでください。  
b. 過熱を避けるために、空気中で30秒以上スラスターのロックを解除しないでください。 
c. ROVを塩水で使用した後は、真水にドローンを入れ10分間スラスターを動かします。その後約1時間水に浸し、塩抜
    きをします。終了後はタオルで拭いて保管して下さい。

スラスター/プロペラ4

コネクタソケット/テザーコネクタ5
水に入れる前にコネクタソケットとテザーをチェックし、乾いた状態に保ちます。
塩分や湿気により、コネクタが腐食する可能性があります。 インターフェースに水の汚れがある場合は、必ずソケ
ットを真水で洗浄し、洗浄後にコネクタを乾かしてください。

O-リング6
· 水に入れる前にテザーコネクタ/バッテリーソケット/ SDカードソケットのO-リングをチェックし、欠落または損傷
   している場合は交換してください。
· バッテリーキャビンとマイクロSDカードを取り外し、取り付けのたびに、メンテナンスのためにインターフェース
   シールのO-リングにグリースを塗ることをお勧めします。

電池を消耗
させないこと

電池残量が
25%未満 に達し

たら充電する

 使用していない時
の電池残量は

50% - 70%を維持

動作温度
e -10°C ~ 60°C
 ( -18°F-140°F)


