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B Disclaimer

Thank you for purchasing the CHASING M2 S underwater drone. Please
read this entire document carefully before using the drone. By using this
product, you hereby signify that you have read this disclaimer and all
instructions carefully and that you understand and agree to abide by the
terms and conditions herein.

Chasing accepts no liability for damage, injury, or any legal responsibility
incurred directly or indirectly from the use of the CHASING M2 S in the
following conditions:

01. Damage(s) or injuries incurred when users are drunk, taking drugs, drug
anesthesia, dizz-iness,fatigue, nausea and any other conditions no matter.
physically or mentally that could impair your ability.

02. Damage(s) or injuries caused by subjective intentional operations.

03. Any mental overcompensation caused by accident.

04. Failure to follow the guidance of the manual to assemble or operate.

05. Malfunctions caused by refit or replacement with non-Chasing accessories and
parts, or unauthorized modification, disassembly, or shell opening not in
accordance with official instructions.

06. Damage(s) or injuries caused by using third-party products or fake Chasing
products.

07. Damage(s) or injuries caused by misoperation or subjective misjudgment.

08. Damage(s) or injuries caused by mechanical failures due to erosion, aging.

09. Damage(s) or injuries caused by operating the unit with a low battery alert.

10. Damage(s) or injuries caused by operating the drone out of maximum safe range
and depth.

11. Damage(s) or injuries caused by knowingly operating the product in abnormal
conditions( such as the assembly is not completed, or the main components
have obvious faults,obvious defect or missing accessories ).

12. Damage(s) or injuries caused by operating the drone in a sensitive zone such as a
military area or private waters without official permission.

13. Damage or injury caused by using in bad water conditions (such as high winds, or
turbid zone).

14. Damage or injury caused by uncontrollable external factors, including severe
collision, tidal wave. swallowed by animal.

15. Damage(s) or injuries caused by infringement such as any data, photo or video
material recorded by the use of the CHASING M2 S. 16. Other losses that are not
covered by the scope of Chasing's liability.

ROV

CHASING M2 S is an innovatory industrial underwater ROV, featuring open body
design, flagship closed structure, CHASING third-generation anti-stuck motor,
intelligent flight control system, and image algorithm. CHASING M2 S can run at a
maximum speed of 3 knots, dive into a depth of 100 m, and move around a
maximum horizontal radius of 200 m. It can be attached with grabber arm, GOPRO,
external LED light, laser scaler and other mounts, as well as internally installed with
4K/12MP EIS camera, 4,000 lumen LED light, detachable/replaceable battery,
removable Micro SD memory card, aluminum alloy compact body (less than 5KG
weight), and manual cable winder (typically equipped) or optional electric winder.
The ROV is compact and light, easy to operate, and applicable to various underwater
operation scenarios.
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1.Camera

2.LED lights

3Thruster/ Propeller

4.Micro SD slot

5Tether socket / Charging socket

6.Sensor

7.Main Cabin 10
8.Battery Cabin 6
9.Buckle bracket

10.Peripheral interface
11.Battery pull ring

(For battery disassembling)
12.Battery fastener
13.Battery twistlock knob
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Remote controller

The Chasing M2 S remote controller had integrated communication and control. It
connects directly to the drone via the included tether and connects wirelessly to

your mobile phone/tablet via Wi-Fi. It allows the drone to display a live video feed on

your phone/tablet, which enables users to control the drone in real-time. The base
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station's HDMI output can also be used to display a live video feed to a larger screen.
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1. Power switch: Turns controller on/off

2. Power Indicator: Green (High power), Blue
(Medium power), Red (Low power)

3. Wi-Fi switch button: Short press to switch
5Ghz/2.4Ghz Wi-Fi

4. Signal Indicator:
2.4G: 2.4Ghz Wi-Fi indicator, always on
when working
5G: 5Ghz Wi-Fi indicator, always on when
working
ROV(drone): Indicates the communication
status between the controller and the
drone (Steady light indicates successful
connection; Blinking light indicates
disconnection.)

5. One-key reset: Short press to reposition
the ROV return to a horizontal state/
Long press to switch control mode

6. Unlock: Unlock/Lock, current state of
the Thruster will show on the App

7. Led Control: On/off led light (0%50%100%)

8. Safety Buckle:Can be used withasafety rope

9. Control Sticks: Used to control the
naviga-tion of the ROV

* Note: Do not put the controller in the water to avoid damaging the device, damages

10.Multi function buttons: used to control
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accessories

. Photo/Video: Short press to take

photos, long press to start / end
recording video

. Right Angel Adjustment: Adjust the roll

angle or control the opening and
closing of the grabber claw

. Left Angel Adjustment: Adjust the pitch

angle

. Type-c Port: Direct connection with

mobile phone/tablet device

. HDMI Socket: 1080P HD image

real-time output
Tether Connection Socket/Charging
socket

. Phone/Tablet Clamp: Used to attach

phone/tablet mount to mounting
bracket

. Clamp Button: Pull apart the two ends

and put in the phone/tablet, then
press this button to tighten

caused by water ing-ress are not covered by the warranty.

Handle indicators introduction

Battery:

Red:10% | Red light flashes quickly;10-29% Red light always on.
Blue:30-69% Blue light always on.

Green:70-100% Green light always on.

Signal Indicator:

2.4G: 2.4Ghz Wi-Fi indicator, always on when working.

5G: 5Ghz Wi-Fi indicator, always on when working.

ROV: Indicates the communication status between the controller and the
ROV (Steady light indicates successful connection, Blinking light
indicates disconnection.)

Gesture back Button:
The blue light is always on when the ROV is in a non-horizontal position.

Unlock Button:
Locking: No lights ; Unlocking: Blue light on.

Led Control Button:
Bright light:Blue light always on; Low light: Blue light flash; No light:
Blue light off.

CHASING Reel

The manual winder (Reel) uses a total of 14 special customized stainless steel bearings,
adopts high-precision aluminum alloy timing belt transmission and a high-quality
stainless steel reciprocating screw cable anti-winding technology. IP65 waterproof and
dustproof grade, up to 200 meters of cable can be carried. The overall structure is simple
and the performance is reliable, giving you more fun in operation.

1. Handle
2. Manual handle interface

3. Detachable handle

4.3m cable connection socket

5.3m cable: connect the handle and manual winder
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Pay-off and take-up

1) Installation

07

Press the button on the Insert the buoyancy wire Put the buoyancy line into
right side of the plug into the groove the straightener and close
straightener to open the interface of the winder the lid.

straightener cover. and tighten the nut.

Install the manual handle.

2) Pay off

Press the button on the Remove the buoyancy Close the cover of the
right side of the line from the straightener, Fix the
straightener toopenthe  straightener. winder and start manual
straightener cover. pay-off.

3) Take-up

Press the button on the Put the buoyancy line Install the manual handle
right side of the into the straightener and start to take up the
straightener to open the and close the lid of the wire manually.
straightener cover. straightener.
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Insta llation & Con nection O Connect remote controller to your phone/tablet

m} Download CHASING GO1 App Method 1:USB Direct Cable Connection
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CHASING GO1 App:

Scan the following QR code or visit the 10S APP
Store/Google Play/Chasing website for downloading.
(For 10S 9.0 or later/Android version 4.4 or later)

Choose an appropriate remote controller F
cable based on the type of mobile device. A~ 1l _

Lightning connector cable, micro USB

cable, and TYPE-C cable are included in

the packaging. Connect the end of the cable

with the mobile phone logo to the mobile J H
device. o

Note: * Itis recommended to use this kind of way
to connect mobile phone/tablet and remote
controller” If the connection fails, please try to turn off
your phone's Wi-Fi and mobile network. If still fails, it
may be a phone/ tablet compatibility problem.
Please select method 2 Wi-Fi connection. * The
remote controller type-c port and attached remote
controller cables do not support charging.

@ Connect ROV with Remote Controller

1. Connect the 3m cable to the manual winder and handle respectively, and
tighten the nuts.

2. Connect the buoyancy line on the manual winder to the submersible, and
tighten the nut.

3. Reserve a suitable length, hang the buckle at the head of the cable on the
buckle bracket at the tail of the submersible and tighten it.

()
(2}
oy 2
O D 8 . .
e" o . (@] ) Wi-Fi Connection
=
= a. On the Phone/Tablet, go to Wi-Fi settings.
b. Wait for 5-10 seconds and the Chasing_xxxx network will appear as an option.
* Warning: Check whether the O-ring on the tether connector pre-dive. If it ¢. Click to connect and enter the Wi-Fi password: 12345678
is missed or damaged, please replace it in time.

© Start (turn on) the ROV

a. Turn on the remote controller power button.

b. A few seconds later, the remote controller’ s
indicator lights up, 5G or 2.4G light will be always on.
The drone LED lights will flash shortly,
accompanied by three self-tests sounds.

Chasing_xxxxx

)

c. Check all the connectors and lights pre-dive, and

unlock the ROV when everything is ready underwater.

10
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@ App interface Introduction

Open the APP and enter the camera, you will see the real-time scene transmission.

General :

Settings . Corppass Slgna!Strength
Return---— — ; ; T Battery
5 o T Wl 5 oo

) - White
VR  Live Stream o - ——'BalEnCﬁ
oc
@ @ -—--Picture
Side 3 \SlltHé%k I%Ilg’givon
Menu oo —

@’ ) Video
Temperature.--.----==- " Recording

Depth %4 Camera
3D Settings
Gesture ® e 5| Accessor
Light : : Doc
Angle------eoee Unlock/lock ROV Mode

* Note: 1. As the drone will connect to the 2.4G Wi-Fi by default, you can switch to
5G Wi-Fi to get a better experience. (Turn on 5Ghz in the Settings-ROV, the
drone's Wi-Fi will automatically restart, and you may need to re-connect
to the Gladius Wi-Fi).

2. You could check more guidance videos on the website page https://ww
w.chasing.com/,or you could contact the global support team with any
questions :support@chasing-innovation.com

@ Drop the ROV into Water

a. Grasp the grips on both sides of the ROV with both hands and gently throw the
ROV into the water.

b. Unlock the Thruster(motors) to dive.

c. For a better experience, it is recommended to ensure that the water depth exceeds
1 meter.

Video and Photo Download

Connect Wi-Fi

1) Connect the ROV with remote controller
by the tether, Switch remote controller
power button to on.

2) Find the Chasing_xxxxxxxx Wi-Fi on the
phone/tablet/laptop Wi-Fi list.

3)Input M2 S Wi-Fi Password 12345678

Chasing_xxxxx =

Download to Phone/Tablet

1) Open CHASING GO1 App, click the Media
button in the lower right corner.

2) Find the video/photo that you want to
download. Click the download button and J/
the image will be saved directly to the L
phone/tablet's photo album (Download
folder).

Download to Computer(laptop or the computer which could use Wi-Fi)

1) Open the web browser and type IP ad-
dress:192.168.1.88 B e

2) Find the video/photo that you want to RGN © to cece 1oz 1o8 e
download. Click the download icon and
save, then the images will generally save
in the Download folder.

3) It is recommended to use Firefox or Google
Chrome browser for better experience.

Micro SD card copy

1) Remove the cover on the SD card socket
counter clockwise, then open the waterproof
rubber plug, and gently press the SD card. It
will pop up aut-omatically, then remove the
SD card.

2) Read the SD card in a Card reader, and copy
the images with computer.

3) Insert the SD card back to the SD card socket
after copying the images, press gently to
ensure the SD card and waterproof rubber
plug are locked, and tighten the cover
clockwise downward.
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Disassemble and Install the

Battery compartment

@ Disassemble: 0 ?

1) Turn the knobs on both sides of the fuselage 90°
to the shallow card slot;

2) Turn the switch @ on the slider to the left, and
pull the lock assembly upwards while holding
the chute @;;

3) Pull the lower sides of the pressure plat®, by
hand, pull down to deform the pressure plate 3,
and make the buckle come off the rear bracket.

4) Pull the Battery compartment slowly to pullit out.

@ Install:
1) Rotate the knobs on the both sides of the fuselage
90 ° to the deep card slot;

2) Slowly install the Battery compartment along the S
chute under the fuselage. Press down hard until
you hear a "click" sound, and the knobs close in N | 7

place.

3) Pull the lower sides of the Pressure Plate by hand,
pull down to deform the Pressure Plate @), make
the buckle fasten on the rear bracket;

4) Press down firmly on the chute of the locking assembly. When you hear a
“click” sound, the buckle is snapped into place properly, then the
installation is complete.

* Warning: 1. Before removing or installing the Micro SD card, please switch remote
controller power button to off, and wipe off the water on the ROV;
2. Check the O-ring on the tether connector, please be sure the O-ring
cannot be squeezed out when tightening the cover. If it is missed or
damaged, please replace it in time.
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Navigation

M2 S has 8 Vectored Thrusters layout which allows OMNI movement (up, down, left

and right, back and forth, pitch, roll, and pan) in all directions. The default is basic
control mode, suitable for beginners. Navigation attitude and remote control are as
follows:

Remote | Rov Remote | Rov
Controller | (Flight Direction) Controller | (Flight Direction)
Left Joystick 3 Forward/backward Left Joystick 3 Turn Left / Right
1 1
1 1
| @ |
| |
| |
) )
T T
Right Rocker | Pan Left and Right Right Rocker |
| |
| |
| |
@ : @ :
| |
| |
| |
| |
Scrollthe 1 Turn the Dial To Adjust Scrollthe | Turn the Dialto Adjust The
Left Wheel | the Pitch Attitude Right Wheel | Roll
| Attitude, Release to Fix Status|
| i
| |
£ N £ N
| |
| |
| |
| |
j j

If necessary, users can switch modes by long pressing the "One-key reset " button of

the remote controller. When switching to the advanced mode, the ROV can achieve

all-round full-freedom movement. The advanced mode is based on the first-person

perspective.

* Note: in the basic mode, the maximum Angle of pitch and roll is about 80
degrees.

Charging Guidance

ROV & Remote Controller

Adapter (25.2V 2.9A) : Itis a 3in 1 charger that could charge the ROV, Remote
Controller, Battery Cabin & E-reel,

Red light indicates Charging, green light indicates fully charged.

14
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Motor replacement

If the motor fails to work due to rusting or sticking, please visit http://www.chas-

ing.com to view the teaching video of "Motor Replacement" and follow the steps to
replace the motor by yourself.
For any questions, please seek for global technical support directly via emailing to
upport@chasing-innovation.com.

Specifications

ROV Remote Controller
Size 15*10.5*6.5inch Size 6.3"6.1"4.9inch
Weight 4.5kg Weight 0.685kg
Battery 97.68Wh Battery capacity 2500mAh
; > :
Maximum Depth 328ft Battery life 6H _(Depend onworking
. condition)
Maximum Speed 1.5m/s (3 Knots))
<ah (D J " Wireless Wi-Fi
) < epend on working
Battery Life condition) HoMmI 1080P
Battery Cycle ~300times TYPE-C USB communication
Operating 14°F~113°F
Temperature
Reel
. . Size 296x189x279
Dimmable LED Lights e rmm
Weight 2.5kg
Brightness 2x2000lm Maximum storage cable length 200m
Color Temperature 5000K~5500K
CRI 85 Adapter
Dimming Three adjustable Adapter 2.9A/25.V
ROV Charging time 2.5h
Sensor Remote controller
A 2h
charging time
Three-axis gyroscope
IMU acceleration
compass
Depth Sensor <+£0.25m
Temperature Sensor <#£2°C

Camera

CMOS 1/2.3

Aperture F2.8
Focal Length 3.2mm

ISO Range 100-6400

Field of View 150°

Maximum Image 19M

Resolution

Image File Types JPEG/DNG

Normal video

4K UHD:3840*2160 30fps

FHD:1920*1080 30/60/120fps

Slow motion video

720P: 8 (240fps)

1080P: 4x (120fps)

Time-lapsevideo  4K/1080P
Video Maximum 60M

Stream

Video Type MP4

micro SD Standard 64G

Card Memory

(maximum support 512G)

Maintenance and Precautions

@ Navigation Safety
2\ 2\ N\ R
R 7 > “x0 330ft
K N é NE
Open sea Relatively clear No dense radio Do not dive
navigation water quality, no or radar signals more than
) dense seaweed ) Y, 330ft )
@ Battery Protection
A 2\ 2\ 2\

]

Working
Do not run out Charge when When not in use, temperature
of battery power power is less keep battery power -10°C~60°C
) than 25% ) at50%-70% ) (-18°F-140°F) )

|| (m
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Other

© Charging Protection
- Only use the Chasing standard adapter. 1. Do not turn on the LED lights before entering the water to avoid damages.
-Red light means charging. 2. Check if the Thrusters/propellers are getting stuck by seaweed or external
«Green light means fully charged. matters, rinse the ROV with fresh water and then dry and put it back in the
packing box.
3. Remote control cannot be washed with water, please clean it with towel.

»

The pull ring at the end of the battery can only be used to remove the battery,
not to lift the ROV, otherwise it may damage the ROV.
. Do not place heavy objects on drone or accessories to avoid possible

O Thruster/ Propeller

(&3]

damage.

=

People under the age of 16 should only use this drone under adult
supervision.

=~

When not in use, please do not expose the drone and accessories under
sunlight. Store it in a cool place or in a special box.

®

a. Do not touch the propellers of the Thruster Chloride or other chemicals can erode Chasing M2 S. Do not use if the pool is
b. Do not unlock the Thruster for more than 30 seconds in the air to avoid under high chlorine level.

overheating 9. Before you remove the battery compartment, make sure to unlock the buckle for
. After using the ROV in the salt water, please put it in fresh water for about 1 . . .
. . . the battery compartment. If you lift the battery compartment by using excessive
hour and turn it on, let the drone run for10 minutes to discharge the salt, .
and try out the water after cleaning with a towel. force, the battery compartment may be damaged, and this damage falls out of the

scope of the after-sales warranty.

© Connector Sockets /Tether Connectors
+ Check the Connector socket and tether pre-dive, keep dry and clean. Su p Port
Salt and moisture may cause corrosion of the connector. Be sure to wash the
socket with fresh water if
the interface has water stains, and make the connectors dry after cleaning.

If you have any questions or technical issues, send an email to the aftersales services of
Chasing or contact us on the official website.

Aftersales support on the official website: https://www.chasing.com/>> Contact us >>
Online Customer Support >>Click here

@ O—ring Aftersales servict‘e email adqresses: o A )
support0l@chasing-innovation.com for Europe,support02@chasing-innovation.com for Asia
+ Check whether the O-ring on the tether connector/Battery socket/SD card and Oceania,and support03@chasing-innovation.com for South America,North America,
socket pre-dive, and make a replacement when it is missed or damaged. and Africa.

« It is recommended to grease the o-ring at the interface seal for maintenance
each time when the battery cabin and Micro SD card are removed and
installed.

CHASING

This guide may be updated without notice.
Visit the Chasing official website for the latest version: https://www.chasing.com
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I3 Ansvarsfriskrivning

Tack for att du har kopt undervattensdronaren CHASING M2 S. Las hela
detta dokument noggrant innan du anvénder dronaren. Genom att
anvanda produkten, tillkdnnager du att du har last denna
ansvarsfriskrivning och alla anvisningar noggrant och att du forstar och
accepterar villkoren hari.

Chasing atar sig inget ansvar fér skada, personskada eller nagot juridiskt
ansvar som uppstar som en direkt eller indirekt foljd av anvéandningen av
CHASING M2 S enligt foljande villkor:

01. Skador eller personskador som uppstar nér anvandare anvander alkohol, droger,
bedévningsmedel eller upplever yrsel, trotthet, illamaende och andra tillstand
oavsett om de &r fysiska eller psykiska och kan férsémra din kapacitet.

02. Skador eller personskador orsakade av subjektivt avsiktliga atgarder.

03. Eventuell psykisk dverkompensation pa grund av olycka.

04. Underlatenhet att folja anvisningarna i bruksanvisningen vid montering eller
anvandning.

05. Funktionsstérningar som orsakas av reparation eller utbyte mot tillbehdr och
delar som inte kommer fran Chasing, eller obehdrig modifiering, demontering
eller 6ppning av holjet som inte sker i enlighet med officiella anvisningar.

06. Skador eller personskador som orsakas av att produkter fran tredje part eller
forfalskade Chasing-produkter har anvénts.

07. Skador eller personskador som orsakas av felaktig anvandning eller subjektiv
felbedémning.

08. Skador eller personskador som orsakas av mekaniska fel pa grund av slitage
och/eller alder.

09. Skador eller personskador som orsakas av att enheten anvdands med en varning
om lag batteriniva.

10. Skador eller personskador som orsakas av att dronaren anvands utanfor
maximalt sékerhetsomrade och sakerhetsdjup.

11. Skador eller personskador som orsakas av att produkten medvetet anvénds vid
onormala forhéllanden (som exempelvis att monteringen inte ar slutford, att
huvudkomponenterna har uppenbara fel, tydliga defekter eller tillbeh6r som
saknas).

12. Skador eller personskador som orsakas av att dronaren anvénds i ett kdnsligt
omrade, som exempelvis ett militart skyddsomrade eller privata vatten utan
officiellt tillstand.

13. Skada eller personskada som orsakas av anvandning i daliga vattenférhallanden
(exempelvis, vid harda vindar eller i grumliga omraden).

14. Skada eller personskada som orsakas av okontrollerbara externa faktorer,
inklusive allvarlig kollision, tidvattensvag eller att enheten svéljs av ett djur.

15. Skador eller personskador som orsakas av 6vertradelse, sésom eventuell data
samt foto- och -videomaterial som lagras vid anvandning av CHASING M2 S. 16.
Andra forluster som inte omfattas av Chasings ansvar.

Fjarrstyrd undervattensfarkost

El ROV a nivel industrial CHASING M2 S se reforma integralmente, que adopta un
disefio de fuselaje abierto, una estructura cerrada insignia, un motor antiatasco de
arena de tercera generacion de CHASING, un sistema inteligente de control de vuelo y
un algoritmo de imagen. CHASING M2 S tiene una velocidad maxima de 3 marchas,
una profundidad de 100 m y un radio horizontal maximo de 200 m. Estd compatible
con brazo manipulador, GOPRO, luces LED externas, pinzas laser, etc. Se incorpora
camara antivibracion EIS de 4K / 12 millones de pixeles, luz LED de 4000 l[imenes,
bateria extraible / reemplazable, tarjeta de memoria Micro SD conectable, fuselaje
compacto de aleacién de aluminio (con el peso menos de 5KG), bobinador manual
tipo cable (estandar), y bobinador eléctrico (opcional). Toda la maquina es pequefiay
ligera, simple y facil de usar, adecuada para diversos escenarios de operacién bajo el
agua.

HAUOTW

w

w NWEHEN

1.Kamera

2.LED-belysning
3.Framdrivning/propeller
4.Fack for MicroSD-kort
5.Kabeluttag/laddningsuttag

6.Givare
7.Huvudkabin 10
8.Batterikabin 6

9.Faste for spanne

10. Grénssnitt for kringutrustning
11. Dragring for batteri

(for demontering av batteri)
12. Fastanordning for batteri
13.Vridlas for batteri
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Fjarrkontroll

Fjarrkontrollen for Chasing M2 S har integrerad kommunikation och styrning. Den
ansluts direkt till dronaren via den medféljande kabeln och ansluts tradl6st till din
mobiltelefon/tablet via WiFi. Den gor det méjligt for dronaren att visa ett videoflode i
realtid pa din telefon/tablet sa att anvandaren kan styra dronaren i realtid.
Basstationens HDMI-utgéng kan dven anvandas for att visa ett videoflode i realtid pa
en storre skarm.

Introduktion till driftindikeringar

Batteri:

RGd: 10 % [den réda lampan blinkar snabbt. 10-29 % den réda lampan lyser

kontinuerligt.

Bla: 30-69 % den bla lampan lyser kontinuerligt.

Gron: 70-100 % den grona lampan lyser.

Strémbrytare: S|& pd/stang av styrenheten  10. Multifunktionsknappar: anvands for
Stromindikator: Gron (hog effekt), bla att styra tillbehor

(medelhog effekt), rod (lag effekt) 11. Foto/video: Tryck kort for att ta
Wi-Fi-brytare: Tryck pa brytaren for 2,4/5 bilder och hall nedtryckt for att
GHz Wi-Fi starta/avsluta inspelning av video
Signalindikator: 12. Justera hoger vinkel: Justera

2,4 GHz: 2,4 GHz Wi-Fi-indikatorn lyser alltid rullningsvinkeln eller styr

vid drift Oppningen och stangningen av

5 GHz: 5 GHz Wi-Fi-indikatorn lyser alltid vid gripklon

drift 13. Justera vénster vinkel: Justera
ROV (dronare): Indikerar lutningsvinkeln
kommunikationsstatus mellan styrenheten  14. Type-C-port: Direkt anslutning till
och dronaren (lyser fast indikerar lyckad mobiltelefon/surfplatta
anslutning - blinkande indikator indikerar 15. HDMI-uttag: Bildutmatning i 1080P i
frankoppling.) realtid
Snabbaterstéllningsknapp: Tryck kort for 16. Kabeluttag/laddningsuttag

att flytta ROV tillbaka till horisontellt 17. Kldmma for telefon/surfplatta:
lage/hall nedtryckt for att vaxla kontrollage. Anvands for att fasta

Las upp: Las upp/las - propellerns telefonen/surfplattan pa
nuvarande tillstand visas i appen monteringsfastet

LED-kontroll: LED-lampa pa/av (0 %, 50 %, 18. Klammans knapp: Dra isar de tva

100 %)

Sakerhetsspédnne: Kan anvdndas med ett
sakerhetsrep for att forhindra att du tappar
fjarrkontrollen

Joysticks: Anvands for att navigera en ROV.

andarna och placera
telefonen/surfplattan och tryck sedan
pé den har knappen for att dra at

* Obs! Lat inte fjarrkontrollen hamna i vattnet for att undvika att skada enheten,

skador orsakade av intrdngande vatten omfattas inte av garantin.

Signalindikering:

2,4 GHz: Indikeringen for 2,4 GHz WiFi lyser kontinuerligt vid drift.
5 GHz: Indikeringen for 5 GHz WiFi lyser kontinuerligt vid drift.

Fjarrstyrd undervattensfarkost:

Bakatknapp:

Den bla lampan lyser kontinuerligt nér din fjarrstyrda undervattensfarkost ar i ett

icke-horisontellt lage.

Knapp for upplasning:

Lasning: Inga lampor lyser. Upplasn

Knapp fér LED-styrning:

Starkt ljus: Den bla lampan lyser kontinuerligt. Svagt ljus: Den bla lampan blinkar.

Inget ljus: Den bla lampan &r slackt.

Indikerar kommunikationsstatus mellan
fidrrkontrollen och din fjdrrstyrda

undervattensfarkost (lyser vid slutférd anslutning

- blinkar for att indikera frankoppling.)

ing: Den bl lampan lyser.

Manuell rulle

Den manuella upprullaren anvéander totalt 14 specialanpassade rostfria lager och
anvénder sig av anti-lindningsteknik med remtransmission av hog precision i
aluminiumlegering och en hogkvalitativ rostfri skruvkompressor for kabeln.

IP65-vattentat och -dammtat. Upp till 200 meter kabel kan béras. Den évergripande
strukturen &r enkel och prestanda ér tillforlitlig vilket erbjuder en enklare
anvandning.

1. Handtag
2. Uttag for manuellt handtag
3. Avtagbart handtag
4. Uttag for 3 m kabel

5.3 m kabel: anslut handtaget och den manuell upprullaren
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Bortkoppling och upprullning

l) Montering

Tryck pa knappen pa
hoger sida av utrataren
for att 6ppna luckan.

Montera det manuella
handtaget.

2) Bortkoppling

Satt in flytkabelns kontakti  Sattiflytkabelni
uttaget pa upprullaren och
dra &t muttern.

utrdtaren och sting
locket.

Tryck pa knappen pa
hoger sida av utrataren
for att 6ppna luckan.
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Ta bort flytkabeln fran
utrataren.

Stang utrdtarens lucka,
fast upprullaren och
starta manuell
bortkoppling.

3) Demontering

Tryck pa knappen pa Satt i flytkabeln i Montera det manuella
hoger sida av utrataren utrétaren och stang handtaget och rulla
for att 6ppna luckan. locket. upp kabeln manuellt.
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Montering och anslutning

@ Ladda ner appen CHASING GO1

Appen CHASING GO1:

Skanna féljande QR-kod eller besok 10S APP
Store/Google Play/Chasings webbplats for
nerladdning. (For 10S 9.0 eller senare/Android
version 4.4 eller senare)

@ Ansluta den fjarrstyrda undervattensfarkosten till fjarrkontrollen

*1.Anslut 3 m kabeln till den manuella upprullaren respektive handtaget och
dra at muttrarna.
2. Anslut flytkabeln pa den manuella upprullaren till undervattensfarkosten
och dra at muttern.
3.Reservera en lamplig langd, hang spannet vid kabelns huvud pa fastet pa
undervattensfarkostens bakdel och dra &t det.

*Varning! Kontrollera kabelkontaktens o-ring fére dykningen. Byt den i tid, om den
saknas eller &r skadad.

©Starta (sla pa) din fjarrstyrda undervattensfarkost

a. Sla pa fjarrkontrollen med strombrytaren.

=2

Nagra sekunder senare tands fjarrkontrollens indikering. T
Indikeringen for 2,4/5 GHz lyser standigt.

Drénarens LED-belysning blinkar till, foljt av tva ljud for
sjalvtest.

o

. Kontrollera alla anslutningar och belysning fore
dykningen, och las upp den fjérrstyrda
undervattenfarkosten nér allt r klart under vattnet.
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OAnslut fjarrkontrollen till din telefon/tablet

B

|\,

Metod 1: Direktanslutning via
USB-kabel

Valj en lamplig kabel till
fjarrkontrollen beroende pa typ av
mobil enhet. En Lightning-kabel,
micro USB-kabel och Type-C-kabel
medfoljer i forpackningen. Anslut den
ande av kabeln som har en
mobiltelefonsymbol till den mobila
enheten.

Obs! * Det &r rekommenderat att anvanda det har sattet for att ansluta din

mobiltelefon/tablet till fidrrkontrollen.

* Om anslutningen misslyckas kan du forsoka med att sténga av telefonens WiFi- och
mobilnétverk. Om den fortfarande misslyckas kan det bero pa ett
kompatibilitetsproblem med din telefon/tablet. Vélj metod 2 fér WiFi-anslutning.

* Fjarrkontrollens Type-C-port och anslutna fjdrrkontrollkablar har inte stéd for laddning.

Metod 2: WiFi-anslutning

a. Ga till WiFi-installningarna i din telefon/tablet.
b. Vénta i 5-10 sekunder. Natverket Chasing_xxxx visas som ett alternativ.
c. Klicka for att ansluta och ange WiFi-l6senordet: 12345678

Chasing_xxxxx =
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@ Introduktion till appens granssnitt

Oppna appen och 6ppna kameran, sa ser du bilden i realtid.

g:tr;ienrsls —————— Compass Signal Strength
Return - — T Battery
> o B Wl 59 0% )
White
VR  Live Stream o Balance
@ . Lock
Side . Shrink @ Picture
Menu es Video .. Sjow Motion
C‘/ .8 Video
Temperature ---------==- N Recording
Depth ’ %4 Camera
3D Settings
Gesture @ nk e Accessor
Light - i ; Doc
Angle oo Unlock/lock ROV Mode

Obs! 1.Dadrénaren ansluter till 2,4 GHz WiFi som standard, kan du véxla till 5
GHz WiFi for att fa en béttre upplevelse. (sla pa 5 Ghz i den fjarrstyrda
undervattensfarkostens instéllningar, drénarens WiFi kommer att
starta om automatiskt, och du kan behéva ateransluta till
WiFi-natverket Gladius).

. Du hittar fler instruktionsvideor pa webbplatsen
https://www.chasing.com/, eller sa kan du kontakta vart globala
supportteam med dina fragor :support@chasing-innovation.com

N

@ Slappa ner den fjarrstyrda undervattensfarkosten i vattnet

a. Tatagihandtagen pé bada sidor om den fjarrstyrda undervattensfarkosten med
bada hénderna och slépp varsamt ner den i vattnet.

b. Las upp framdrivningen (motorerna) for att dyka.

c. For att fa en béttre upplevelse bor du kontrollera sa att vattendjupet Gverstiger en
meter.

Nedladdning av video och foto

Ansluta till WiFi

1) Anslut den fjarrstyrda undervattensfarkosten

till fiarrkontrollen med kabeln, sla pa .
Chasing_xxxxx =

fidrrkontrollen med strombrytaren.

2) Hitta WiFi-natverket Chasing_xxxxxxxx i listan
Sver WiFi-natverk pa din
telefon/tablet/bérbara dator.

3) Ange l6senordet for WiFi-natverket M2 S:

12345678

Nerladdning till telefon/tablet

1) Oppna appen CHASING GO1, och klicka pé

knappen Media i det nedre vanstra hornet. LV
2) Hitta den video/det foto som du vill ladda

ned. Klicka pa knappen for nerladdning sa

sparas bilden direkt i albumet pa din

telefon/tablet (nedladdningmapp).

Nerladdning till dator
(barbar dator eller dator som kan anvanda WiFi)

1) Oppna webblisaren och skrivin o
IP-adressen:192.168.1.88 e e
2) Hitta den video/det foto som du vill ladda [ ]
ned. Klicka pa symbolen fér nerladdning och
spara, sa sparas bilderna i
nerladdningsmappen.
3) Webblasarna Firefox eller Google Chrome
rekommenderas for en battre upplevelse.
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Kopiera microSD-kort

1) Avlagsna SD-kortets lock genom att
vrida det moturs, 6ppna sedan den
vattentdta gummipluggen, och tryck
forsiktigt pa SD-kortet. Det kommer att
hoppa ut automatiskt, avlagsna sedan
SD-kortet.

2) Las av SD-kortet i en kortldsare och
kopiera bilderna till datorn.

3) Satt tillbaka SD-kortet i SD-kortets fack
efter att ha kopierat bilderna, tryck
forsiktigt sa att SD-kortet och den
vattentdta gummipluggen sitter pa plats,
och dra at locket genom att vrida det
medurs nerat.

Demontera och

montera batterifacket || o1

® Demontering:

1) Vrid vreden pé bada sidor av chassit 90° till den ytliga
forsankningen.

2) For omkopplareril) pa skjutreglaget at vanster, och dra

lasmekanismen uppat medan du haller i rann&n

3) Drai tryckplattans nedre sida®) for hand, dra nerat for
att deformera tryckpla®an , och se till att spannet
lossnar fran det bakre fastet.

4) Dra ut batterifacket sakta och forsiktigt.

® Montering:

1) Vrid vreden pa bada sidor av chassit 90° till den djupa
forsankningen.

2) Montera forsiktigt batteriet i rannan under chassit. Tryck nerat
tills du hor ett "klickljud", och vreden sténgs.

3) Dra i tryckplattans nedre sidor for hand, dra dem nerét for atf @
deformera tryckplattaf® , och se till att spannet sitter fast i
det bakre fastet.

4) Tryck nerat pa lasmekanismens ranna. Nar du hor ett
"klickljud", sitter spannet pa ratt plats, och monteringen &r
klar.

*Varning! 1. Sl av fjdrrkontrollens strombrytare och torka av vattnet fran den
fijarrstyrda undervattensfarkosten innan du tar ur eller satter i
microSD-kortet;

2. Kontrollera kabelkontaktens o-ring, och se till att o-ringen inte pressas
ut vid dtdragning av locket. Byt den i tid, om den saknas eller &r skadad.

Navigering

M2 S har atta vektoriserade propellrar som gor rérelse mojlig i alla riktningar (uppat,
nerat, vanster och hoger, bakat och framat, stigning, roll och panorering). Grundlaget
ar standardlaget, och lampar sig val fér nyborjare. Navigationslagen och
fjarrstyrningen ar foljande:

Fjarrstyrd Fjarrstyrd
Fjarrkontroll | undervattensfarkost | Fjarrkontroll undervattensfarkost
(fardriktning) (fardriktning)
Vanster Framat/bakat Vanster Svang vénster/hoger
styrspak styrspak
7
-
Hoger styrspak Panorera vanster Hoger styrspak Uppat/nerat

och hoger

§

,,%9 —
V="

"Avg

Snurra pa det
hogra hjulet

Vrid pé vredet for att
justera rollaget, slapp for
att [3sa status

Snurrapadet ! Vrid pa hjulet for att
vanstra hjulet ' justera stigningslaget

Vid behov kan anvandaren byta lage genom att trycka en lang stund pa
fiarrkontrollens aterstéllningsknapp. Vid véxling till avancerat lage, har den fjarrstyrda
undervattensfarkosten full rérelsefrihet i alla riktningar. Det avancerade laget ar
baserat pa ett forsta persons-perspektiv.

* Obs! I grundlédget, ar den maximala stignings- och rollvinkeln cirka 80
grader.
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Vagledning vid laddning Kamera

SE e CMOS 123
Fjarrstyrd undervattensfarkost och fjarrkontroll SEr =¥
Adapter (25,2 V, 2,9 A): Det &r en tre-i-ett-laddare som kan ladda den fjarrstyrda — .

o . . Brannvidd 3.2mm
undervattensfarkosten, fjarrkontrollen, batterikabinen och e-vindan, En réd lampa -
indikerar laddning, en grén lampa indikerar full laddning. SO-intervall 100-6400
Synfalt 150°

Motorbyte e 21

bildupplosning

N&r motorn inte kan anvindas pé grund av rost eller sand, ga till den officiella Filtyper for bilder JPEG/DNG
hemsidan http://www.chasing.com for att se instruktionsvideon "Motorbyte" och f6lj \ Lid 4K UHD: 3840 x 2160 30 bps
" ormal video
stegen for att byta ut motorn sjalv. FHD: 1920 x 1080 30/60/120 bps
Om du har nagra fragor kan du kontakta Globalt tekniskt stod via e-post: 720P: 8 x (240 bps)
support@chasing-innovation.com Slow motion-video 1080P: 4 x (120 bps)
S ecifi kationer Intervallvideo 4K/1080P
p Maximal videostrom 60 MP
Fjarrstyrd Typ av video MP4
undervattensfarkost Manuell rulle : Standard 64 Gb
SD-kortminne (maximalt stéd 512 Gb)
Storlek 38,1x26,6x16,5cm  Storlek 296 x 189 x 279 (mm)
Vikt 45kg Vikt 2,5kg . ) .
: Dimrin r LED- nin
Batteri 97,68 Wh Maximal kabelldngd vid férvaring 200 m nga belys &
Maximalt djup 100 m Ljusstyrka 2x2000 Im
Maximal hastighet 1,5m/s (3 knop) Adapter Fargtemperatur 5000 K~5500 K
<4tim. 3
Batteriets livslangd driég;ugstr&e;;daerfa Adapter 29A/252V CRI 85
: 8 Laddningstid for din Dimring Tre justerbara

Battericykel >300 ganger fidrrstyrda 2,5 tim.
Driftstemperatur -10°C~45°C undervattensfarkost

Fjarrkontroll 2 tim.

taddmmgstd
Fjarrkontroll °

Givare Underhall och
Storlek 160 x 155x 125 mm

- Gyroskop med tre axlar . . . .
Ykt 0685 ke U T — @ Sikerhet vid navigering
Batterikapacitet 2500 mAh
- - kompass
o =6 tim. (beroende pa ()
Batteriets livslangd driftforutsattningar)  Djupgivare <+0,25m N A2 O ( (é ) 330ft
Trad|ost WiFi Temperaturgivare  <£2°C KN | Z
- o Relativt ren | t i i
MYcener? | | vatienkvaltet, | | mangderradio- | | PR
79 TYPE-C USB-kommunikation 'nl%%:iggkt eller radarsignaler 30
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@ Batteriskydd

| =

Se till att batteriet

1

Kér inte slut pa Ladda det ndr &r laddat till Arbetstemperatur
batteriet effekten armindre 50-70 % nar det 210 °C ~ 60 °C
an25% inte anvands
© Laddningsskydd

- Anvand endast Chasings standardadapter.
- En réd lampa innebér laddning.
- En gron lampa innebar fulladdad.

O Framdrivning/propeller

a. Ror inte framdrivningens propellrar

b. Las inte upp framdrivningen i mer &n 30 sekunder i luften, for att undvika
overhettning

c. Nér den fjarrstyrda undervattensfarkosten har anvants i saltvatten, maste du
placera den i sotvatten i cirka en timme, sedan satta igdng den och lata dronaren
ga i tio minuter for att tomma ur saltet. Torka bort vattnet med en handduk efter
rengoringen.

(5) Kontaktuttag/kabelkontakter

- Kontrollera uttaget for kontakten och kabeln fore dykningen, se till att de &r torra

och rena.

Salt och fukt kan orsaka korrosion i kontakten. Rengdr uttaget med sétvatten
om det har flackar av vattnet, och torka kontakterna efter rengéringen.

@ O0-ring

- Kontrollera o-ringen pa kabelns kontakt/batterihallare/microSD-kortets fack fore

dykningen, och ersatt den om den saknas eller dr skadad.
- Det dr rekommenderat att smorja o-ringen vid granssnittets tatning varje gang
batterikdpan och microSD-kortet demonteras och monteras

Ovrigt

=

. For att undvika skador, far LED-belysningen inte slas pa forran farkosten ar i vattnet.
Kontrollera om propellrarna har fastnat i sjogrés eller andra externa féremal, rengor

N

den fjdrrstyrda undervattensfarkosten i sdtvatten, torka den och lagg tillbaka den i
ladan.
Fjarrkontrollen far inte tvattas med vatten, rengér den med en handduk.

> w

. Dragringen i batteriets dnde, far endast anvéndas for att avlagsna batteriet. Den far
inte anvandas for att lyfta farkosten, da detta kan skada den.

5. For att undvika skador far inga tunga féremal placeras pa drénaren eller dess

tillbehér.

Personer under 16 ar far endast anvanda drénaren under verinseende av vuxna.

Utsatt inte dronaren eller dess tillbehdr for solljus, nér den inte anvands. Forvara

den pa en sval plats eller i en sarskild lada.

8. Klorid och andra kemikalier kan frata pa Chasing M2 S. Anvénd inte farkosten i en

pool om den har en hog klorniva.

9. Las upp batterifackets spanne innan du tar bort batterifacket. Om du lyfter

batterifacket med 6verdriven kraft kan det skadas och garantin géller inte for en

sadan skada.

Support

N o

Om du har nagra fragor eller tekniska problem, skicka ett e-postmeddelande till Chasings
kundtjénst eller kontakta oss pa den officiella webbplatsen.

Kundtjanst pa den officiella webbplatsen:

https://www.chasing.com/>> Contact us (Kontakta oss) >> Online Customer (Online-kund)Support

>> Click here (Klicka har)

Kundtjanstens e-postadressersupport0l@chasing-innovation.com fér Europa,
support02@chasing-innovation.com fér Asien och Oceanien
och support03@chasing-innovation.com fér Sydamerika,
Nordamerika och Afrika.

CHASING

Denna guide kan uppdateras utan féregdende meddelande.
Besok Chasings officiella webbplats for den senaste versionen: https://www.chasing.com
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B Renunciar

Gracias por comprar el ROV/Drone submarino CHASING M2 S. Por favor, lea
este manual cuidadosamente antes de usar su M2 S. Al utilizar este produc-

to

, usted acepta que ha leido este manual de usuario de responsabilidad y

todas las instrucciones cuidadosamente y que usted entiende y acepta
cumplir con los términos y condiciones del presente documento.

Chasing no acepta ninguna responsabilidad por daiios, lesiones o cualquier

responsabilidad legal incurrida directa o indirectamente del uso del CHASING

M2 S en las condiciones siguientes:

01

02.

0

w

06.

0r7.
08.

09.

10.

11.

12.

13.

14.

15.

1

[}

Dafios o lesiones causadas en uso inadecuado o en estado de ebriedad, drogas,
anestesia de drogas, irritabilidad en ocular, cansancio, fatiga, nduseas o cualquier
otra condicién no importa fisica o mentalmente que podria afectar sus capacidades.
Dafios o lesiones causados por operaciones intencionales.

. Cualquier sobrecompensacion mental causada por accidente.
04.
05.

No seguir las instrucciones del manual para montar u operar el M2 S.

Mal funcionamiento causadas por reacondicionamiento o reemplazo de accesorios y
piezas que no son de uso del M2 S, o siendo estas modificaciones, desmontaje o
apertura no autorizada de la carcasa no de acuerdo con las instrucciones oficiales
del fabricante.

Dafios o lesiones causados por el uso de productos de terceros o productos falsos de
Chasing.

Dafios o lesiones causados por una mala operacion o un error de juicio subjetivo.
Dafios o lesiones causados por fallas mecanicas debido a la erosion, el envejec
imiento.

Dafios o lesiones causados por el funcionamiento de la unidad con una alerta de
bateria baja.

Dafios o lesiones causados por el manejo del dron fuera del maximo alcance seguroy
profundidad.

Dafios o lesiones causados por operar el producto a sabiendas en condiciones
anormales Como el ensamblaje no estd completo, o los componentes principales
tienen fallas obvias, (defecto obvio o falta de accesorios).

Dafios o lesiones causados por el funcionamiento del M2 S en una zona sensible,
como una zona militar o aguas privadas sin permiso oficial.

Dafios o lesiones causados por el uso en condiciones de agua cero visibilidad
(corrientes fuertes o agua turbia, espacio confinados).

Dafios o lesiones causados por factores externos incontrolables, incluyendo colision
grave, marejada o dafios provocados por animales.

Dafios o lesiones causados por infracciones tales como cualquier dato, foto o
material de video grabado por el uso del CHASING M2 S.

. Otras pérdidas que no estan cubiertas por el alcance de la responsabilidad de

Chasing.

ROV/Drone

ELROV a nivel industrial CHASING M2 S se reforma integralmente, que adopta un
disefio de fuselaje abierto, una estructura cerrada insignia, un motor antiatasco de
arena de tercera generacion de CHASING, un sistema inteligente de control de vueloy
un algoritmo de imagen. CHASING M2 S tiene una velocidad méxima de 3 marchas,
una profundidad de 100 my un radio horizontal maximo de 200 m. Estd compatible
con brazo manipulador, GOPRO, luces LED externas, pinzas laser, etc. Se incorpora
cdmara antivibracion EIS de 4K / 12 millones de pixeles, luz LED de 4000 limenes,
bateria extraible / reemplazable, tarjeta de memoria Micro SD conectable, fuselaje
compacto de aleacion de aluminio (con el peso menos de 5KG), bobinador manual

tipo cable (estdndar), y bobinador eléctrico (opcional). Toda la maquina es pequefiay

ligera, simple y facil de usar, adecuada para diversos escenarios de operacién bajo el
agua.

HOW

w

w NWEHEN

.Cémara

. Luces LED
. Propulsores / hélice 4.Ranura micro SD
. Socket de amarre / Toma de carga

. Cabina principal

. Cabina de la bateria

1
2
3
5
6. Sensor
7
8
9

. Soporte de hebilla 6

10. Interfaz periférica

11. Anillo de traccion de la bateria
(Para el desmontaje de la bateria)

12. Cierre de la bateria

13. Bloqueo Twist Lock de la bateria
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Mando de control

El mando de control Chasing M2 S.Se conecta directamente al M2 S a través del
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cable umbilical, sincronizando inaldmbricamente a su teléfono maévil/Tablet a
través de Wi-Fi. Permite que el M2 S muestre una transmision de video en directo
en sumovil/Tablet, lo que permite a los usuarios controlar el M2 S en tiempo real.
La salida HDMI de la estacion base también se puede utilizar para mostrar una
transmisién de video en directo a una pantalla mas grande.

1. Interruptor de encendido: Enciendey apaga controlar la navegacion del ROV
el controlador 10. Botdn de multifuncién: para

2. Indicador de encendido: Verde (méx. controlar accesorios
potencia), azul (potencia media), rojo (min. 11. Foto/Video: Pulsacidn corta para
potencia) hacer fotos; pulsacién larga para

3. Interruptor Wi-Fi: Pulsacion corta para iniciar/finalizar la grabacion de video
cambiar a Wi-Fi de 5/2,4 GHz 12. Ruedecilla derecha de ajuste: Ajuste

4. Indicador de sefial: el angulo de giro o controle la
2.4G: Indicador wifi de 2.4 GHz, siempre aperturay cierre de la sujecion
encendido durante el funcionamiento 13. Ajuste del dngulo de inclinacion:
5G: Indicador wifi de 5 GHz, siempre Ajuste el angulo de cabeceo
encendido durante el funcionamiento. 14. Puerto tipo C: Conexidn directa con
ROV (dron): Indica el estado de el teléfono/tableta
comunicacion entre el controladoryeldron  15. Conector HDMI: Salida de imagen en
(laluzfija indica indica una conexién correcta HD de 1080p en tiempo real
y la luz parpadeante indica desconexién.) 16. Conector del cablede

5. Teclade restablecimiento: una pulsacién anclaje/Conector de carga
corta para restablecer la posicion horizontal ~ 17. Pinza para el teléfono/tableta: Se usa
del ROV. Una pulsacién larga para cambiar el para colocar el teléfono/tableta
modo de control. sobre el soporte de montaje.

6. Desbloquear: Blogueado/Desbloqueado,el  18.Bot6n de agarre: Separe los dos
estado actual de los propulsores aparecera extremos de la pinza, coloque el
enla aplicacion. teléfono/tabletay, a continuacion,

7. ControldelaluzLED: Luzled de presione este botdn para que la pinza
encendido/apagado (0 %, 50 %, 100 %) se apriete.

8. Hebilla de seguridad: Puede utilizarse para
asegurar el controlador con una cuerday
evitar que se caiga.

9. Palancas de control: Se utilizan para

*Nota: No coloque el controlador en el agua para evitar dafiar el dispositivo, los dafios
causados por el agua no estan cubiertos por la garantia.

Introduccion a los indicadores
del mango

Bateria:
R0jo: 10 % | La luz roja parpadea rapidamente; 10-29 % La luz roja permanece
iluminada
fija.
Azul: 30-69 % La luz azul permanece iluminada fija.
Verde: 70-100 % La luz verde permanece iluminada fija.

Indicador de sefal:

2.4G: Indicador de Wi-Fi de 2,4 GHz, permanece encendido cuando esté activado.

5G: Indicador wifi de 5 GHz, siempre encendido durante el funcionamiento.

ROV: Indica el estado de comunicacién entre el controladory el ROV (la luz fija indica
una conexién correcta y la luz parpadeante indica desconexién.)

Botdn de reposicionamiento:
Se ilumina la luz azul fija cuando el ROV no esta en una posicién no horizontal..

Boton de desbloqueo:
Bloqueado: Ninguna luz. Desbloqueado: Luz azul encendida.

Botén de control de la luz LED:
Luz LED max. intensidad: La luz indicadora azul fija. Luz LED min. intensidad: Luz azul
indicadora parpadeante. Luz LED apagada: Lyz indicadora azul apagada.

Carrete manua

El recogecable manual (carrete) utiliza un total de 14 rodamientos especialmente
disefiados de acero inoxidable, cuenta con una transmisién por cadena de aleacién de
aluminio de alta precisién y una tecnologia antibobinado de cable por tornillo
helicoidal de acero inoxidable de alta calidad. Grado de resistencia al agua y al polvo

IP65. Se pueden transportar hasta 200 metros de cable. La estructura general es sencilla

y el rendimiento es fiable, lo que le proporciona una mayor diversién durante la

1. Manivela
2. Interfaz de la manivela

3. Manivela desmontable

4. Toma de conexion del cable de3 m

5. Cable de 3 m: conecta la manivelay el recogecable manual
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Liberar y recoger 3) Recoger

Instalacion

Pulse el botdn situado en Coloque la linea de Instale la manivelay
el lado derecho de la guia flotabilidad en la guiay comience a recoger el
para abrir la tapa. cierre la tapa de la guia. cable manualmente.

Pulse el botdn situado en Introduzca el enchufe Coloque la linea de

el lado derecho de la del cable de flotabilidad flotabilidad en la guia'y

guia para abrir la tapa. en lainterfaz de la cierre la tapa.

ranura del recogecable y
apriete la tuerca.

Instale la manivela.

2) Liberar

Pulse el botén situado enel  Retire la linea de Cierre la tapa de la guia, fije el
lado derecho de la guia flotabilidad de la guia. recogecable e inicie la
para abrir la tapa. liberacion manual.
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Instalacion y Conexion

@ Descargar CHASING GO1 App

CHASING GO1 App:

Escanee el siguiente cddigo QR o visite el sitio
web de 10S APP Store/Google Play/Chasing
para descargarlo. (Para 10S 9.0 o posterior/
Android version 4.4 o posterior)

® Conectar el ROV con el controlador remoto

—

. Conecte el cable de 3 m al recogecable manualy a la manivela respectivamente, y
apriete las tuercas.

. Conecte la linea de flotabilidad del recogecable manual al sumergible y apriete la
tuerca.

. Mantenga una longitud adecuada, enganche la hebilla de la cabeza del cable en el
soporte para la hebilla en la cola del sumergible y apriétela.

N

w

©
(2]
o
. o® > Q o
a-, o D gq. ® ;

=

*Nota: Compruebe si la junta térica del conector del flotador se ha caido o esta rota; si

falta o estd rota, sustitiyala inmediatamente.

© Encender el ROV

a. Presione el boton de encendido del controlador
remoto.

b. Transcurridos unos segundos, se encendera una de las
luces, 5G 0 2.4G, permaneciendo encendida.
Las luces led del dron destellaran brevemente,
acompafiado de Tres avisos sonoros de
autocomprobacién.

c. Compruebe todos los conectores y luces antes de la
inmersion, y desbloquee el ROV cuando esté todo listo
para sumergirlo.

O Conecte el mando a distancia al teléfono/tableta

Método 1: Conexién
directa por cable USB

Elija un cable adecuado al tipo
de dispositivo movil. El paquete
incluye un cable con conector
Lightning, un cable micro USBy
un cable Tipo C. Conecte el
extremo del cable con el
logotipo del teléfono al
dispositivo movil.

Nota: * Se recomienda utilizar
este tipo de conexion para el teléfono/tableta y el mando a distancia.

* Sifalla la conexion, intente desactivar la red Wi-Fi y mévil de su teléfono. Si sigue
fallando, puede ser un problema de compatibilidad del teléfono/tableta.
Seleccione el método

2 de conexion Wi-Fi. * El puerto tipo ¢ del mando a distanciay los cables del
mando a distancia conectados no admiten la carga.

Método 2: Conexion Wi-Fi

a. En el smartphone/tableta, acceda a los ajustes wifi.

b. Espere de 5 a 10 segundos hasta que en las redes wifi disponibles aparezca la
opcion Chasing_xxxx.

c. Seleccidnela para conectar e introduzca la contrasefia wifi: 12345678

Settings Wi-Fi

Wi-Fi

Chasing_xxxxx =
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@ Introduccién a la interfaz de la aplicacién

Abra la APPy entre en la cdmara, veré la transmision de escena en tiempo real .

ggtq:ier:gg rrrrrr Compass Signal Strength
T — - i Battery
> o L T Wil &0 Whit
ite
VR  Live Stream o o —rrBalEncE
= o
cide . \S/hdrink fnlo"-" @ Picture
Menu 41 i go ‘__qv‘tlon
< Video
Temperature - @ Recording
Depth %L Camera
3D Settings
Gesture e e 5 -{|Accessor
Light A Doc
Angle-----eee Unlock/lock ROV Mode

* Nota: 1. Como el dron se conectard a la Wi-Fi 2.4G de forma predeterminada, puede
cambiar a 5G Wi-Fi para obtener un mejor Experiencia. (Encienda 5Ghz en el
Ajuste-M2 S, el Wi-Fi del M2 S se reiniciard automaticamente y es posible que

tenga que volver a conectarse a la Wi-Fi ).

2. Puede consultar mas videos de orientacion en la pagina del sitio web

https://www.chasing.com/,

or puede ponerse en contacto con el equipo de soporte global con cualquier

pregunta: support@chasing-innovation. com

@ Suelte el ROV en el agua

A. Sujete las empufiaduras a ambos lados del ROV con ambas manos y tire

suavemente el ROV al agua.
B. Desbloquea el Propulsor (motores) para bucear.

C. Para una mejor experiencia, se recomienda asegurarse de que la profundidad del

agua supere 1 metro.

Descarga de video y fotos

Conectar Wi-Fi

1) Conecte el ROV con el mando a distancia
mediante la correa, Cambie el botén de
encendido del mando a distancia.

2) Encuentra el M2 S_xxxxxxxx Wi-Fi en la lista . l
de Wi-Fi de teléfono / tableta / portatil. m @

3)Entrada M2 S Wi-Fi Contrasefia :12345678 Bl

=

Descargar al teléfono/tableta

1) Abra la aplicaciéon CHASING GO1, haga
clicen el botén Medios en la esquina
inferior derecha.
2) Encuentra el video / foto que desea
descargar. Haga clic en el bot6n de
descargay laimagen se guardara
directamente en el dlbum de fotos del Y
teléfono / tableta (carpeta Descargar). [

Descargar al computador
(portatil o el ordenador que podria utilizar Wi-Fi)

1)Abra el navegador web y escriba IP address
:192.168.1.88
2)Encuentra el video/foto que quieres

D wecin x e - o x
< 5 C 0 Notsecure | 192168188 )

descargar. Haga clic en el icono de descarga
y guarde, a continuacién, las imagenes
se guardaran generalmente en la carpeta
De descarga.

3)Se recomienda utilizar Firefox o Google

Chrome navegador para una mejor experiencia.
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Copia de la tarjeta micro SD

1)Retire la cubierta del contador de tomas

de la tarjeta SD en el sentido de las
agujas del reloj, luego abra el tapén de
goma impermeable, y presione
suavemente la tarjeta SD. Aparecerd
automaticamente, a continuacion,
extraiga la tarjeta SD.

2)Lea la tarjeta SD en un lector de tarjetas y
copie las imagenes con computadora.

3)Inserte la tarjeta SD de nuevo en la
ranura de la tarjeta SD después de haber copiado las imagenes, presione
suavemente para asegurar el compartimiento. La tarjeta SDy el tap6n de goma
impermeable estan bloqueados, y apriete la tapa en el sentido de las agujas del reloj
hacia abajo.

Desmontar e instalar el
compartimento de la bateria

©® Desmontar:

1) Gire las perillas de ambos lados del fuselaje 90° a la
tarjeta de poca profundidad slot;

2) Gire el interruptor en el deslizador de la izquierda, y
tirar del ensamblaje de la cerradura hacia arriba
mientras se mantiene el seguro presionado;

3) Pliegue los lados inferiores de la placa de presidn
3, a mano, tirar hacia a fuera haciendo presién®), y
sostener de la hebilla parte trasera;

4) Tire lentamente del compartimento de la bateria
para sacarlo de forma segura, sin provocar dafio.

® Instalar:

1) Gire las perillas en ambos lados del fuselaje 90° a la ranura i
de la tarjeta profunda; !

2) Instale lentamente el compartimiento de la bateria a lo
largo del conducto debajo del fuselaje. Presione hacia abajo % 5
hasta que oiga un sonido de " clic" y las perillas se cierren
ensu lugar.

3) Tire de los lados inferiores de la placa de presién a mano, N7
tire hacia abajo para deformar la placa de presion 3), hacer %
que la hebilla se apriete en el soporte trasero;

4) Presione firmemente el conducto del conjunto de bloqueo.
Cuando se oye un sonido de "clic", la hebilla se ajusta
correctamentey, a continuacion, la instalacion se ha J
completado.
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* Advertencia: 1. Antes de extraer o instalar la tarjeta Micro SD, cambie el botén
de encendido del mando a distancia a la salida, y limpiar el
agua en el ROV;

2. Compruebe la junta térica en el conector de la correa,

aseglrese de que la junta térica no se puede exprimir al apretar
la cubierta. Si se pierde o se dafia, reemplacelo a tiempo.

Actitud de navegacion

M2 S tiene 8 propulsores con sistema vectorial, disefio que permite el movimiento
OMNI (arriba, abajo, izquierda y derecha, atras y adelante,cabeceo, balanceo y
panoramica) en todas las direcciones. El valor predeterminado es el modo de control
basico, adecuado para principiantes.Los parametros de navegacion y el control
remoto son los siguientes:

0

Desplécese
por la rueda
izquierda

N

O

Gire el dial para ajustar | Desplacese

Controlador 3 ROV Controlador ROV

| (direccién de navegacién) (direccién de navegacién)
Joystick 3 ) Joystick Gire alaizquierda /
izquierdo | Hacia édelaf\te/ izquierdo derecha

! haciaatras T
%) - - | (€O (=)
Joystick 3 Paneo Izquierda Joystick
Derecho |

Desplécese por
la actitud de por la rueda la rueda derechal

inclinacién derechal

Izquierdo 3

Si es necesario, los usuarios pueden cambiar de modo pulsando largamente el bot6n
"One-key reset" del mando a distancia. Al cambiar al modo avanzado, el ROV puede
lograr un movimiento completo de plena libertad. El modo avanzado se basa en la
perspectiva de first-persona.

* Nota: en el modo bdsico, el angulo maximo de inclinacién y balanceo es de unos 80 grados.
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Guia de carga de bateria

ROV & controlador

Adapter (25.2V 2.9A) : Es un cargador 3 en 1 que podria cargar el ROV, el mando
a distancia, la cabina de la bateriay el carrete E-reel, La luz roja indica que esta
cargando, la luz verde indica que esté totalmente cargado.

Reemplazo del motor

Cuando el motor no se puede utilizar debido a la oxidacién y el atasco de arena,
véase el video instructivo Reemplazo del motor" en el sitio web oficial

http://www.chasing.com y siga los pasos para reemplazar el motor por si mismo.

Especificacion

ROV Carrete manual
Tamafio 15%10.5*6.5 inch Tamafio 296 x 189 x 279 mm
Peso 4.5kg Peso 2,5kg
( Longitud maxima d
Bateria 97.68Wh ongitu m?xwma € 200 m
Maximo profundida 328 ft almacenamiento de cable
Maximo velocidad 1.5m/s (3 Knots)) Adaptador
Duracion baterfa <4h
(Depende del entorno)  Cargador adaptador 2.9A/25.2V

Siclo de baterfa >300tiempo Tiempo de carga ROV~ 2.5h

Temperatura o o Mando a distancia

operacién 14°F~113°F tiempo de carga 2h

Sensor Luces LED regulables
Giroscopio de tres ejes  Brillo 2x2000Im

IMU accelerometro Color Temperatura 5000K~5500K
compass CRI 85

Ptermofpuenrida <%£0.25m Dimming Tres niveles

de ajuste

g5 Sensor de temperatura <£2°C

Camera

CMOS 1/2.3

Apertura F2.8

Longitud focal 3.2mm

Gama ISO 100-6400

Campo de visién 150°

Imagen 1o

maxima Resolucion

Tipos de archivos

de imagen JPEG/DNG
4K UHD:3840*2160 30fps

Video normal

FHD:1920*1080 30/60/120fps

Video en Slow

T20P: 8x (240fps)

motion 1080P:4x (120fps)
Video en Time-lapse  4K/1080P
Méximo de video 60M

Stream

Tipo de video MP4

Tarjeta Memoria SD

Standard 64G
(apoyo maximo 512G)

Controlador remoto

Tamafio

160 x 155 x 125 mm

Peso

0,685 kg

Capacidad de la baterfa 2500 mAh

Duracion de la

= 6 h (dependiendo de las

bateria condiciones de trabajo)
Inalédmbrico Wifi

HDMI 1080p

Tipo C Comunicacion USB
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Mantenimiento y precauciones

0 Seguridad de la navegacion

97

R 2 “p 330ft
4N 1 é N
Navegacion

Calidad de agua No hay sefiales de
Mar abierto

relativamente clara, radio o radar
sin algas densas densas

No se sumerjaa
mas de 330 pies

@ Proteccién de la bateria

J|| || (m

Cuando nose use,
mantenga la energia
delabateria al
50%-70%

Temperatura de
trabajo
-10°C~60°C
(-18°F- 140°F

No te quedes Cargar cuando la
sin bateria potencia es
inferior al 25%

© Proteccidn de carga

- Utilice Unicamente el adaptador estandar Chasing
*Red light means charging.
«Luz verde significa completamente cargada.

GPropulsores/Helices

& @&

a.No toque las hélices del Propulsor

b.No desbloquee el Propulsor durante mas de 30 segundos en el aire para evitar el
sobrecalentamiento.

c.Después de usar el ROV en el agua salada, por favor péngalo en agua dulce durante
aproximadamente 1 hora y enciéndalo, deje que el dron corra durante 10 minutos
para descargar la sal, y pruebe el agua después de limpiar con una toalla.

@ Conectores / Conectores de anclaje

+Check the Connector socket and tether pre-dive, keep dry and clean.
Salt and moisture may cause corrosion of the connector. Be sure to wash the socket
with fresh water if the interface has water stains, and make the connectors dry after
cleaning.

@O0-ring

+ Compruebe la toma del conector y el anclaje antes de la inmersién, manténgalo

secoy limpio. Lasaly lahumedad pueden causar corrosién del conector.

+ Aseglrese de lavar la toma con agua dulce si la interfaz tiene manchas de agua, y
hacer que los conectores se sequen después de la limpieza.

Other

1. No encienda las luces LED antes de entrar en el agua para evitar dafios.
Comprueba si los propulsores se estan atascando por algas o asuntos
externos, enjuaga el ROV con agua fresca y luego sécalo y ponlo de nuevo en la
caja de embalaje.

3.Elmando a distancia no se puede lavar con agua, por favor limpialo con una
toalla.

4.El anillo de tiro en el extremo de la bateria sélo puede ser usado para quitar la
bateria, no para levantar el ROV, de lo contrario puede dafiar el ROV.

5.No coloque objetos pesados sobre el dron o los accesorios para evitar posibles
dafios.

6.Las personas menores de 16 afios s6lo deben usar este drone bajo la
supervision de un adulto.

7.Cuando no lo use, por favor no exponga el dron y sus accesorios a la luz del
sol. Guardelo en un lugar fresco o en una caja especial.

8.El cloruro u otros quimicos pueden erosionar el Chasing M2 S. No lo utilice si la
piscina estd bajo un alto nivel de cloro.

9. Desbloquea el bloqueo del compartimento de la bateria antes de retirarlo; de
lo contrario, la posventa no recupera los dafios provocados por una extraccion
violenta.

Ayuda

Si tiene alguna duda o problema técnico, envie un correo electronico al servicio posventa de
chasing o contactenos por el sitio web oficial.

Servicio de postventa oficial del sitio web:
https://www.chasing.com/ >> Contactenos >> Atencidn al cliente en linea >>haga clic aqui

Correo electrénico posventa: support01@chasing-innovation.com-- Europa
support02@chasing-innovation.com --Asia y Oceania
support03@chasing-inno vation.com - América del Norte, del Sur y Africa

CHASING

Esta guia estéa sujeta a las actualizaciones sin previo aviso.
Puedes verificarlo en el sitio web oficial de Chasing para la ultima version:
https://www.chasing.com
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[ Haftungsausschluss

Vielen Dank, dass Sie sich fiir den Kauf der CHASING M2 S
Unterwasser-Drohne entschieden haben. Bitte lesen Sie dieses gesamte
Dokument aufmerksam durch, bevor Sie die Drohne einsetzen. Indem Sie
dieses Produkt benutzen, bestatigen Sie hiermit, dass Sie diesen
Haftungsausschluss und alle Anleitungen aufmerksam gelesen haben und
dass Sie die hierin enthaltenen Bestimmungen und Bedingungen
verstehen und ihnen zustimmen.

Chasing tbernimmt keine Haftung fiir Schaden, Verletzungen oder die
rechtliche Verantwortung, die direkt oder indirekt durch die Verwendung der
CHASING M2 S unter den folgenden Bedingungen entstehen:

01. Schaden oder Verletzungen, die entstehen, wenn der Benutzer betrunken ist,
Drogen nimmt, unter Narkose steht, Schwindel, Miidigkeit, Ubelkeit und alle
anderen Zustdnde, gleich ob korperlich oder geistig, die Ihre Fahigkeiten
beeintrachtigen konnten.

02. Schaden oder Verletzungen, die durch subjektive vorsatzliche Handlungen
verursacht wurden.

03. Jegliche Entschadigung fiir Schaden, die durch Unfall entstanden sind.

04. Nichtbeachtung der Hinweise in der Betriebsanleitung zur Montage oder
Bedienung.

05. Fehlfunktionen, die durch Nachriistung oder Austausch von Zubehér und Teilen,
die nicht von Chasing stammen, oder durch unbefugtes Modifizieren, Zerlegen
oder Offnen des Gehauses, das nicht den besonderen Anleitungen entspricht,
verursacht wurden.

06. Schaden oder Verletzungen, die durch die Verwendung von Fremdprodukten oder
gefdlschten Chasing-Produkten verursacht wurden.

07. Schéaden oder Verletzungen, die durch Fehlbedienung oder subjektive
Fehleinschatzung verursacht wurden.

08. Schéaden oder Verletzungen, die durch mechanisches Versagen in Verbindung mit
Erosion und Alterung verursacht wurden.

09. Schéden oder Verletzungen, die durch den Betrieb des Gerats bei niedriger
Akkuladung verursacht wurden.

10. Schéden oder Verletzungen, die durch den Betrieb der Drohne auferhalb der
maximalen sicheren Reichweite und Tiefe verursacht wurden.

11. Schéden oder Verletzungen, die durch den wissentlichen Betrieb des Produkts
unter anormalen Bedingungen verursacht wurden (z. B. wenn die Montage nicht
abgeschlossen ist oder die Hauptkomponenten offensichtliche Fehler, Mangel
oder fehlendes Zubehor aufweisen).

12. Schéden oder Verletzungen, die durch den Betrieb der Drohne in einer
militdrischen Kontrollzone oder in privaten Wasserfldchen ohne offizielle
Berechtigung verursacht wurden.

13. Schéden oder Verletzungen, die durch die Verwendung bei schlechten
Wasserbedingungen (wie z. B. starker Wind oder triibes Wasser) verursacht
wurden.

14. Schéden oder Verletzungen, die durch unkontrollierbare dulere Faktoren
verursacht wurden, einschlieRlich schwerer Kollisionen, Flutwellen und
Verschlucken durch Tiere.

15. Schéden, die durch die Verletzung von Daten-, Foto- oder Videomaterial
verursacht wurden, die der Bediener mit der CHASING M2 S aufgenommen hat.
16. Sonstige Schaden, die nicht im Umfang der Haftung von Chasing
eingeschlossen sind.

ROV

Die CHASING M2 S Unterwasserdrohne der Industrieklasse revolutioniert mit einem
offenen Design des Korpers, einem erstklassigen geschlossenen Aufbau, einem
CHASING Motor der dritten Generation, einer intelligenten Flugsteuerung und
Bildverarbeitungsalgorithmen. Die CHASING M2 S hat eine maximale Geschwindigkeit
von 3 Knoten, eine Tiefe von 100 Metern und einen maximalen horizontalen Radius
von 200 Metern. Es unterstiitzt mehrere Befestigungsoptionen wie mechanische Arme,
GOPROs, externe LED-Leuchten und Lasertaster. Es hat auch eine interne 4K / 12
Millionen Pixel EIS-Stabilisierungskamera, 4000 Lumen LED-Leuchten, austauschbare
Batterien, einen abnehmbaren Micro SD-Speicherkartensteckplatz, eine kompakte
Aluminiumlegierungskonstruktion (mit einem Gewicht von weniger als 5 kg), eine
manuelle Aufwicklungseinheit und die Option fiir einen elektrischen Aufwickler. Das
gesamte Gerét ist kompakt, leicht und einfach zu handhaben und eignet sich fiir
verschiedene Unterwasserarbeiten.

w NWEN

1.Kamera

2.LED-Leuchten

3.Propeller

4.MicroSD-Steckplatz
5.Leinenanschluss/Ladebuchse ":’

6.Sensor ’\'s = 13

7.Hauptfach 10 e 12

8.Akkufach 6 | 11

9.Aufhangedse

10. Peripheriegerateanschluss (@ ] o 13
>

11. Akku-Ziehring

(zum Ausbau des Akkus)
12. Akku-Verschluss
13. Akku-Verschlussknopf



DE

101

Fernsteuerung

Die Chasing M2 S Femsteuerung verfiigt iiber integrierte Kommunikation und
Steuerung. Sie wird Uiber die mitgelieferte Leine direkt mit der Drohne verbunden und
stellt iber WLAN eine drahtlose Verbindung zu Ihrem Handy/Tablet her. Sie ermdglicht
es der Drohne, einen Live-Videofeed auf lhrem Handy/Tablet anzuzeigen, wodurch Sie
die Drohne in Echtzeit steuern kénnen. Der HDMI-Ausgang kann auch zur Anzeige
eines Live-Videofeeds auf einem groReren Bildschirm verwendet werden.

Ein/Aus-Schalter: Schaltet die
Fernsteuerung ein und aus
Betriebsanzeige: Griin (hohe Leistung),
blau (mittlere Leistung), rot (niedrige
Leistung)

WLAN-Umschalttaste: Zum Umschalten
zwischen 5-GHz- und 2,4-GHz-WLAN kurz
driicken

Signalanzeige:

2,4G: 2,4 GHz-WLAN-Anzeige, leuchtet
im Betrieb

5G: 5 GHz-WLAN-Anzeige, leuchtet im
Betrieb

ROV (Drohne): Zeigt den
Kommunikationsstatus zwischen der
Fernsteuerung und der Drohne an
(Dauerlicht zeigt erfolgreiche
Verbindung; blinkende LED zeigt
Trennung der Verbindung).
1-Tasten-Riicksetzung: Driicken, um das
ROV wieder in einen horizontalen
Zustand zu bringen und gedriickt
halten, um den Steuerungsmodus
umzuschalten.

Entsperren: Entsperren/Sperren, der
aktuelle Status des Propellers wird in
der App

LED-Steuerung: LED-Beleuchtung
ein/aus

(0% - 50 % - 100 %)

Sicherheitsdse: Kann mit einem
Sicherungsseil verwendet werden, um
ein Herunterfallen der Fernsteuerung zu

vermeiden.
9. Joysticks: Dienen der Navigation
des ROV

10. Multifunktions-Tasten: zur Steuerung
von Zubehorteilen
11. Foto/Video: Driicken, um Fotos
aufzunehmen, gedriickt halten,um
die Videoaufnahme zu
starten/beenden
12. Winkeleinstellung rechts: Stellen Sie
den Rollwinkel ein oder steuern Sie
das Offnen und SchlieRen der
Greiferklaue
13. Winkeleinstellung links:
Neigungswinkel einstellen
14. Typ C-Anschluss: Direkte Verbindung
mit Handy/Tablet
15. HDMI-Port: 1080p HD-Bildausgabe in
Echtzeit
16. Leinenanschluss/Ladebuchse
17. Handy-/Tablet-Klemme: Dient der
Befestigung des Handys/Tablets an
der Halterung
18. Knopf der Klemme: Ziehen Sie die
beiden Enden auseinander und setzen
Sie das Handy/Tablet ein, dann
driicken Sie den Knopf zum Festziehen

* Hinweis: Tauchen Sie die Fernsteuerung nicht in Wasser, um Schaden am Gerat zu
vermeiden. Schaden, die durch das Eindringen von Wasser verursacht werden, sind

nicht von der Garantie abgedeckt.

(]
LED-Anzeigen
Akku:
Rot: 10% | rote LED blinkt schnell; 10 - 29 % rote LED leuchtet.
Blau: 30 - 69 % blaue LED leuchtet.
Griin: 70 - 100 % grine LED leuchtet.

Signalanzeige:

2,4G: 2,4-GHz-WLAN, leuchtet wahend des Betriebs.

5G: 5 GHz WLAN-Anzeige, leuchtet wéhrend des Betriebs.

ROV:  Zeigt den Kommunikationsstatus zwischen der Steuerung und dem ROV an
(Dauerlicht zeigt erfolgreiche Verbindung, Blinken zeigt Unterbrechung der
Verbindung).

Geste Zuriick-Taste:

Die blaue LED leuchtet, wenn sich das ROV in einer nicht-horizontalen Position befindet.

Entsperrtaste:
Sperren: Kein Licht, Entsperren: blaue LED leuchtet.

LED-Steuertaste:

Helles Licht: blaue LED leuchtet, schwaches Licht: blaue LED blinkt, kein Licht: Blaue LED

erloschen.

Handhaspel

Der manuelle Aufwickler (Haspel) verwendet insgesamt 14 spezielle

kundenspezifische Edelstahllager, verfiigt iber ein préazises Zahnriemengetriebe aus

einer Aluminiumlegierung und eine hochwertige Wickeltechnik fiir das Kabel mit
Schneckenkolben aus Edelstahl. Wasserdicht und staubdicht gemaR IP65,

bis zu 200 Meter Kabel kann mitgefiihrt werden. Die Gesamtstruktur ist einfach und

die Leistung ist zuverldssig, sodass Sie mehr Spafy an der Bedienung haben.

1. Griff
3. Abnehmbarer Griff
5. 3m Kabel: Verbindet Griff und Aufwickler

2.Anschluss Aufwickler
4.3 m Kabelanschluss
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Abwickeln und Aufwickeln 3) Aufwickeln

m1) Installation

Driicken Sie die Taste Legen Sie die Installieren Sie den

auf der rechten Seite des Schwimmleine in den Aufwickler und beginnen
Aufwicklers, um den Deckel  Aufwickler und schlieRen Sie mit dem manuellen
zu 6ffnen. Sie den Deckel. Aufwickeln der Leine.

Driicken Sie die Taste auf SchlieRen Sie den Stecker  Legen Sie die

der rechten Seite des der Schwimmleine in die Schwimmleine in den
Aufwicklers, um den Nut des Aufwicklers ein Aufwickler und schlieBen
Deckel zu &ffnen. und ziehen Sie die Mutter Sie den Deckel.

fest.

Al
ey J
I

Setzen Sie den Griff ein.

2) Abwickeln

Driicken Sie die Taste auf Entfernen Sie die SchlieRen Sie den Deckel

der rechten Seite des Schwimmleine vom des Aufwicklers,

Aufwicklers,um den Deckel  Aufwickler. befestigen Sie ihn und

zu 6ffnen. starten Sie das manuelle
Abwickeln.
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Installation und Anschluss

® CHASING GO1-App herunterladen

CHASING GO1-App:

Scannen Sie den folgenden QR-Code oder
besuchen Sie den iOS App Store/Google Play/die
Chasing-Website zum Herunterladen. (Fiir i0S 9.0
oder spater/Android 4.4 oder spater)

® ROV mit Fernsteuerung verbinden

© ROV starten (einschalten)
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1. Schliefken Sie das 3 m lange Kabel am Aufwickler bzw. am Griff an und ziehen
Sie die Muttern fest.

2. SchlieRen Sie die Schwimmleine am Aufwickler an der Unterwasserdrohne an und
ziehen Sie die Mutter fest.

3. Reservieren Sie eine geeignete Lange, hdngen Sie die Schlaufe am Kopf des Kabels in
die Halterung am Heck der Unterwasserdrohne und ziehen Sie sie fest.

*Warnung:Uberpriifen Sie vor dem Tauchgang den O-Ring am Leinenanschluss.
Wenn er fehlt oder beschadigt ist, ersetzen Sie ihn rechtzeitig.

[}

. Schalten Sie die Fernsteuerung ein.
b. Nach einigen Sekunden leuchtet die 5 GHz- oder 2,4
GHz-LED der Fernsteuerung auf.
Die LEDs der Drohne blinken kurz auf, begleitet von
zwei Selbsttesttonen.
c. Uberpriifen Sie alle Anschliisse und Lichter vor dem
Tauchgang und entsperren Sie das ROV, wenn alles
unter Wasser bereit ist.

@ Verbinden Sie die Fernsteuerung mit lhnrem Handy/Tablet

Methode 1:
USB-Direktkabelverbindung
Wahlen Sie je nach Typ des
Mobilgeréts ein geeignetes Kabel
fir die Fernsteuerung. Ein
Lightning-Anschlusskabel, ein
Micro-USB-Kabel und ein b
TYPE-C-Kabel sind im
Lieferumfang enthalten. Schlieften
Sie das Kabel mit dem
Handy-Logo am Mobilgerat an.

Hinweis: * Wir empfehlen, diese Art zu verwenden, um Handy/Tablet und Fernsteuerung
zu verbinden.

*Wenn die Verbindung fehlschlégt, versuchen Sie bitte, das WLAN und das
Mobilfunknetz Ihres Telefons zu deaktivieren. Wenn die Verbindung immer noch
fehlschlégt, kann es sich um ein Handy/Tablet-Kompatibilitatsproblem handeln. Bitte
wahlen Sie Methode 2 WLAN-Verbindung. * Der Typ-C-Anschluss der Fernsteuerung und
die angeschlossenen Fernsteuerungskabel unterstiitzen das Laden nicht.

Methode 2: WLAN-Verbindung

a. Navigieren Sie auf dem Handy/Tablet zu den WLAN-Einstellungen.

b. Warten Sie 5 - 10 Sekunden, dann wird das Chasing_xxxx Netzwerk als Option
angezeigt.

c. Antippen zum Verbinden und geben Sie das WLAN-Passwort ein: 12345678

Settings Wi-Fi

Chasing_xxxxx
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@ Einflihrung App-Benutzeroberflache VideO- u nd Foto-Download

Offnen Sie die App und rufen Sie die Kamera auf; Sie sehen die Ubertragung der Szene

in Echtzeit.
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WLAN verbinden
gg&ﬁ:gls rrrrrr Compass Signal Strength
Return-— — = - i Battery 1) Verbinden Sie das ROV mit der Fernbedienung
S o T P Wl & s0% White {iber die Leine und schalten Sie die
VR Live Stream & |--Balance Fernbedienung ein. .

@ @ rr——PicI_t?J(l:'I; 2) Suchen Sie das Chasing_xxxxxxxx WLAN in der m @
Side . \Slirar(ierék %/Ilggivon WLAN-Liste des Handys/Tablets/Laptops. = E“ﬁ
Menu i G/ (8 @ Video 3) Geben Sie das M2 S-WLAN-Passwort ein:
Temperature - Recording 12345678
Depth i Lamera
3D Settings
G'esture I Acces[;sgg
nght—— : :
Angle------eoee Unlock/iock ROV Mode

* Hinweis:1. Da sich die Drohne standardmaRig mit dem 2,4 GHz WLAN verbindet,
konnen Sie auf 5G WLAN umschalten, um ein besseres Erlebnis zu
erhalten. (Aktivieren Sie in den Einstellungen des ROV 5 GHz, damit wird
das WLAN der Drohne automatisch neu gestartet. Sie miissen sich
moglicherweise erneut mit dem WLAN der Gladius verbinden.)

2. Weitere Anleitungsvideos finden Sie auf der Website
https://www.chasing.com/ oder wenden Sie sich bei Fragen an das
globale Support-Team : support@chasing-innovation.com

@ ROV ins Wasser setzen

a. Fassen Sie die Griffe an beiden Seiten des ROV mit beiden Handen und setzen Sie
das ROV vorsichtig ins Wasser.

b. Entsperren Sie die Propeller (Motoren), um zu tauchen.

c. Fur ein besseres Erlebnis empfehlen wir eine Wassertiefe von mehrals 1 m.

Auf Handy/Tablet herunterladen

1) Offnen Sie die CHASING GO1-App und
tippen Sie auf Media in der unteren rechten
Ecke.

2) Suchen Sie das Video/Foto, das Sie
herunterladen mochten. Tippen Sie auf
Download, damit wird das Bild direkt im
Fotoalbum des Handys/Tablets gespeichert = =
(Download-Ordner).

Download auf Computer
(Laptop oder Computer mit WLAN)

1) Offnen Sie den Webbrowser und geben Sie
die IP-Adresse ein: 192.168.1.88 B s o - o x

2) Suchen Sie das Video/Foto, das Sie e \l/
herunterladen méchten. Tippen Sie auf das (]
Download-Symbol und speichern Sie,
damit werden die Bilder in der Regelim
Download-Ordner gespeichert.

3) Wir empfehlen, den Browser Firefox oder
Google Chrome zu verwenden.
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MicroSD-Karte kopieren

1) Entfernen Sie die Abdeckung des

SD-Kartensteckplatzes gegen den
Uhrzeigersinn, 6ffnen Sie den
wasserdichten Gummistopfen und
driicken Sie die SD-Karte vorsichtig an.
Sie springt automatisch heraus und
kann entfernt werden.

2) Lesen Sie die SD-Karte mit einem
Kartenlesegerat ein und kopieren Sie die
Bilder auf den Computer.

3) Setzen Sie die SD-Karte nach dem Kopieren der Bilder wieder in den
SD-Kartensteckplatz zurlick, driicken Sie leicht darauf, um zu gewéhrleisten, dass die
SD-Karte und der wasserdichte Gummistopfen verriegelt sind und ziehen Sie die

Abdeckung im Uhrzeigersinn nach unten fest.

Akku herausnehmen und installieren

® Herausnehmen:

1) Drehen Sie die Knopfe auf beiden Seiten des Rumpfes um
90° in Richtung des flachen Kartensteckplatzes.

2) Stellen Sie Schiebef?) nach links und ziehen Sie die
Verriegelungsbaugruppe nach oben, wahrend Sie die
festhalten.

3) Ziehen Sie die Unterseiten der Druckplat® mit der
Hand nach unten, um die DrucBplatte  zu verformen
und nehmen Sie die Verriegelung von der hinteren
Halterung ab.

4) Ziehen Sie das Akkufach langsam heraus.

O Installieren:

1) Drehen Sie die Knopfe auf beiden Seiten des Rumpfes um 90°
zum tiefen Kartensteckplatz.

2) Installieren Sie das Akkufach langsam entlang des Schachts
unter dem Rumpf. Driicken Sie fest nach unten, bis die Knopfe
hérbar einrasten.

3) Ziehen Sie die Unterseiten der Druckplatte mit der Hand nach
unten, um die Druckplatte 3xu verformen und befestigen Sie
die Ose auf der hinteren Halterung.

4) Driicken Sie fest auf die Nut der Verriegelungsbaugruppe. Die
Ose rastet hérbar ein und die Installation ist abgeschlossen.
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* Warnung: 1. Schalten Sie vor dem Entnehmen oder Installieren der microSD-Karte
die Fernsteuerung aus und wischen Sie das Wasser am ROV ab.
2. Uberpriifen Sie den O-Ring am Anschluss und achten Sie darauf, dass
der O-Ring beim Anziehen der Abdeckung nicht herausgedriickt wird.
Wenn er fehlt oder beschadigt ist, ersetzen Sie ihn rechtzeitig. ﬂ

Navigation

Die M2 S verfiigt tiber ein Layout mit 8 Veckor-Propellern, die Bewegungen in
alle Richtungen (nach oben, unten, links und rechts, vor und zuriick, Neigung,
Rollen und Schwenken) ermdglichen. Die Standardeinstellung ist der
allgemeine Steuerungsmodus, der fiir Anfanger geeignet ist. Navigation und
Fernsteuerung sind wie folgt eingestellt:

Fernsteuerung | ROV Fernsteuerung | ROV
| (Fahrtrichtung) | (Fahrtrichtung)
Linker Joystick | Vorwirts/Riickwirts Linker Joystick | Drehen nach links/rechts
i i
| |
‘ | 0y
| |
i i
| |
i i
| |
i i
Rechter | Schwenk nach Rechter | Aufwarts/Abwarts
Kipphebel ! links und rechts Kipphebel !
i i
€y )
i i
| |
i i
| |
| |
T T
LinkesRad | Rad drehen, um die Rechtes Rad  |Drehen Sie das Rad, um das
drehen ! Neigung einzustellen drehen ' Rollverhalten einzustellen
| i und lassen Sie es los, um
| " den Status zu fixieren.
i i
| |
i I i I
ﬁ | f% |
i i
| |
i i
j j

Bei Bedarf kénnen Sie den Modus durch Gedriickthalten der ,,One-key reset*
auf der Fernsteuerung umschalten. Beim Umschalten in den erweiterten Modus
kann sich das ROV rundum frei bewegen. Der erweiterte Modus basiert auf der
Ich-Perspektive.

* Hinweis: Im allgemeinen Modus betrégt der maximale Neigungs- und
Rollwinkel etwa 80 Grad.
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Anleitung zum Laden

ROV und Fernsteuerung
Netzteil (25,2 V, 2,9 A): Es handelt sich um ein 3-in-1-Ladegerat, mit dem das ROV, die
Fernsteuerung, der Akku und der Aufroller geladen werden kénnen.

Motor ersetzen

Wenn der Motor aufgrund von Rost oder Sand nicht mehr funktioniert, besuchen Sie

bitte die offizielle Website http://www.chasing.com und schauen Sie sich das Lernvideo

“Motor ersetzen” an, um den Motor selbst gemaR den Schritten zu wechseln.Bei Fragen

koénnen Sie sich direkt per E-Mail an den globalen technischen Support wenden:

support@chasing-innovation.com

Technische Daten

ROV Handhaspel
Abmessungen 38,1x26,7x16,5cm Abmessungen 296 x 189 x 279 mm
Gewicht 45kg Gewicht 2,5kg
Akku 97,68 Wh Maximale Kabellédnge 200m
Maximale Tauchtiefe 100 m il
Maximale 1,5m/s (3 Knoten) Netztel
Geschwindigeit Netzteil 2,9A/252V

. < F—
Akku-Laufzeit volr: Stunden (abhangig Ladezeit ROV 2,5 Stunden
Akku-Ladezyklus i;;égewt?;lbedmgungen) Fernsteuerung Ladezeit 2 Stunden

Betriebstemperatur

-10°C bis +45°C

Dimmbare LED-Leuchten
Helligkeit 2x2000 [m
Farbtemperatur 5000K - 5500K

CRI 85

Dimmen Drei Stufen einstellbar

Sensor
Drei-Achsen-Gyroskop
IMU Beschleunigung
Kompass
Tiefensensor <+0,25m

Temperatursensor < =+2°C

Kamera

CMOS 1/23 ﬂ
Blende F2.8

Brennweite 3.2mm

ISO-Bereich 100 - 6400

Sichtfeld 150°

Maximale

Bildauflésung 1zme

Bilddateitypen JPEG/DNG

Normales Video

4K UHD: 3840 x 2160 30 BpS

FHD: 1920 x 1080 30/60/120 BpS

720p: 8 (240 BpS)

Zeitlupe

1080p: 4 x (120 BpS)
Zeitraffer 4K/1080p
Video maximaler

60 M
Stream
Videotyp MP4

. Standard 64 GB (maximale

SD-Speicherkarte ) o criitoung 512 GB)
Fernsteuerung
Abmessungen 160 x 155x 125 mm
Gewicht 0,685 kg
Akku-Kapazitat 2500 mAh

Akku-Laufzeit

=6 Stunden (abhangig
vom Betrieb)

Drahtlos WLAN
HDMI 1080p
TYP-C USB-Kommunikation
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Wartungs- und Sicherheitshinweise

A O Sichere Navigation

R 2 (p 330ft
Y N <& é N2

Navigation im Relativ klare Keine dichten Nicht tiefer als
offenen Meer asserqualitat, kein Funk- oder 100 m tauchen
dichtes Seegras Radarsignale
@ Schutz des Akkus

O[] =

Wenn Sie das Gerét,

Der Akku darf Laden, wenn die nicht benutzen, Betriebstemperatu
nicht leer sein Leistung weniger halten Sie den Akku r-10 °C bis +60 °C
als 25 % betragt bei 50 % - 70 %
© Schutz beim Aufladen

-Verwenden Sie nur das Chasing-Standardnetzteil.
- Rote LED bedeutet Ladevorgang.
- Griine LED bedeutet vollstandig geladen.

O Propeller

a. Beriihren Sie nicht die Propeller

b. Entsperren Sie Propeller nicht ldnger als 30 Sekunden auRerhalb des
Wassers, um eine Uberhitzung zu vermeiden

c. Nachdem Sie das ROV im Salzwasser benutzt haben, geben Sie es bitte fiir ca.
1 Stunde in StiRwasser und schalten es ein. Lassen Sie die Drohne 10 Minuten
lang laufen, um das Salz zu entfernen. Trocknen Sie das Wasser nach der
Reinigung mit einem Handtuch ab.

@ Anschliisse/Leinenanschliisse

- Priifen Sie den Anschluss und die Leine vor dem Tauchgang; halten Sie sie
trocken und sauber.
Salz und Feuchtigkeit kdnnen zur Korrosion des Anschlusses fiihren.
Waschen Sie den Anschluss mit StiRwasser, wenn er Wasserflecken
aufweist und lassen Sie die Stecker nach der Reinigung trocknen.
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@ 0-Ring

- Uberpriifen Sie vor dem Tauchgang den O-Ring am
Leinenanschluss/Akku/SD-Kartensteckplatz und tauschen Sie ihn aus,
wenn er fehlt oder beschadigt ist.

- Wir empfehlen, den O-Ring an der Anschlussdichtung bei der Wartung
jedes Mal einzufetten, wenn der Akku und die microSD-Karte
herausgenommen und wieder installiert werden.

Sonstiges

. Schalten Sie die LED-Leuchten nicht ein, bevor das ROV im Wasser ist, um Schaden
zu vermeiden.

. Uberpriifen Sie, ob die Propeller durch Algen oder andere duRere Einfliisse
festsitzen, spiilen Sie das ROV mit SiiBwasser ab, trocknen Sie es ab und legen Sie
es in den Originalkarton zuriick.

. Die Fernsteuerung darf nicht mit Wasser abgewaschen werden, bitte reinigen Sie

sie mit einem Tuch.

Der Zugring am Ende des Akkus darf nur zum Entfernen des Akkus verwendet

werden, nicht zum Anheben des ROV, da es sonst zu Schaden am ROV kommen

kann.

. Stellen Sie keine schweren Gegenstande auf die Drohne oder das Zubeh&r, um

mogliche Schaden zu vermeiden.

Personen unter 16 Jahren diirfen diese Drohne nur unter Aufsicht von Erwachsenen

verwenden.

. Setzen Sie die Drohne und das Zubehor nicht direkter Sonneneinstrahlung aus,
wenn sie nicht in Gebrauch sind. Bewahren Sie das Gerat an einem kiihlen Ort oder
in einem speziellen Karton auf.

8. Chlor oder andere Chemikalien kénnen die Chasing M2 S beschadigen. Verwenden

Sie die Drohne nicht, wenn der Pool einen hohen Chlorgehalt aufweist.

9. Achten Sie darauf, dass der Verschluss des Akkufachs entriegelt wurde, bevor Sie

den Akku entfernen. Wenn Sie das Akkufach mit libermaRiger Kraftanwendung

offnen, kann es beschadigt werden und dieser Schaden wird nicht durch die

Gewdhrleistung abgedeckt.

-
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Support

Wenn Sie Fragen oder technische Probleme haben, senden Sie eine E-Mail an den

Kundendienst von Chasing oder kontaktieren Sie uns tiber die offizielle Website.

Kundendienst auf der offiziellen Website: https://www.chasing.com/ >> Contact us >> Online

Customer Support >> hier klicken

E-Mail-Adressen des Kundendienstes: support0l@chasing-innovation.com fiir Europa,
support02@chasing-innovation.com fiir Asien und

Ozeanien und support03@chasing-innovation.com fiir

Stidamerika, Nordamerika und Afrika.

CHASING

Diese Bedienungsanleitung kann ohne vorherige Ankiindigung aktualisiert werden.
Besuchen Sie die offizielle Chasing-Website,
um die neueste Version zu erhalten: https://www.chasing.com
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) OTKA3 OT OTBETCTBEHHOCTM

Bnarogapum Bac 3a nokynky nogsogHoro gpoHa CHASING M2 S.
MoxanyicTa, BHUMATENbHO NPOYKTaliTe BECb 3TOT AOKYMEHT, Mpexae
4YeM UCMoNb30BaThb APOH. MIcnonb3ys 3TOT NPOAYKT, Bbl TEM CaMbIM
NOATBepPXAaeTe, YTO BHUMATENbHO NPOYUTaNN 3TOT OTKa3 OT
OTBETCTBEHHOCTUN U BCE UHCTPYKLMM, 1 HTO Bbl MOHUMaeTE 1
cornataetech cobnofaTh NpUBeAEHHbIE 3[eCh YCNOBUS U MONOXKEHUSI.

KomnaHus Chasing He HeceT OTBETCTBEHHOCTM 3a yliepb, TpaBMbl UMK
nobyio PUINYECKYI0 OTBETCTBEHHOCTb, MOHECEHHYO MPAMO UNU KOCBEHHO
B pe3ynbraTte ucnonb3osaHus CHASING M2 S B cnegyowwmx ycnoBusx:

01. Yuiep6(bl) nnu TpaBMbl, NOHECEHHbIE, B CNy4asX NPUMEHeHNs NoNb30BaTeNsMu
YCTPOIICTBA aNKOr 05, HAPKOTMYECKX NPEnapaToB, aHeCTe3nN; a TaKxe
rONOBOKPYXEHUS, YCTaN0oCTU, TOWHOTHI U N0BbIX APYrX PU3NHECKNX MU NCUXUYECKUX
COCTOSIHMI, KOTOPbIE MOTYT YXYAWWTH UX CNOCOBHOCTU.

02. Yuiepb vnvi TpaBMbl, Bbi3BaHHble 06BEKTUBHO NPeAHaMepeHHbIMU AeCTBUAAMM.

03. /ltoboe ncrxnyeckoe nepeBo3byxaeHWe, BbI3BAHHOE HECHACTHBIM CIyHaeM.
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HecobntofeHvie yKasaHuit AaHHOM MHCTPYKLUMKM KacaTenbHO COOPKM UK SKCnyaTaLuu.

05. HencrnpaBHOCTK, BbI3BaHHble YCTAaHOBKOM MM 3aMeHO akceccyapoB 1 feTaneit
Ha HecepTUhNLMPOBaHHbIe komMnaHuelt Chasing; naw xe HecaHKUMOHPOBAHHOW
moanduKalyei, pasbopKoi UK BCKPLITUEM KOPIYCa, KOTOPble He
npeaycMoTpeHsbl Od)MLLV]aI'Ibe\MM NONb30BaTeNbCKUMU MHCTPYKUMAMN.

06. lMoBpexgeHns NAK TpaBMbI, Bbi3BaHHbIE MCMOb30BaHNEM CTOPOHHUX MPOAYKTOB UV NOAAENOK
npopyKToB koMnaHuy Chasing.

07. TNoBpexaeHus Uav TpasMbl, BbI3BaHHbIE HENPABUILHOW 3KCMYyaTauyei an Ha 0cHoBe
OLIMBOYHBIX pelIeHU.

08. lMoBpexaeHNs NV TpaBMbl, BbI3BaHHbIE MEXAHUYECKVMU NOBPEXAEHNSMY B Pe3yabTaTe 3p03un,
CTapeHws yCTpoiicTBa.

09. MoBpexaeHns 1NV TpasMbl, BbI3BaHHbIE PaboTON YCTPONCTBA NPK HI3KOM 3apsiae 6aTapew, eciu
BbICBETUNCA MHAMKATOP HN3KOrO 3apaja.

10. MoBpexaeHws Uiy TpaBMbl, BbI3BaHHbIe paboTol APOHa 3a Npeaenamu MakcuMansHo
6e30nacHoro franasoHa v rny6uHsl.

11. MoBpexaeHs UK TPaBMbl, Bbl3BaHHbIE CO3HATENLHOM 3KCM/yaTaLmMelt U3Aenmnsi B HEHOPMasbHbIX
ycnosuax (HaﬂDMMED, C60pKa He 3aBeplueHa nnM OCHOBHbIE KOMMOHEHTbI UMEIOT ABHble
HEeNCNpPaBHOCTY, siBHbIE feheKTbl AW He[OCTaloLLE NPUHALNEKHOCTH).

12. HOBDE)KLI,GHMQ U1 TpaBMbl, BbI3BaHHbIE 3KCﬂﬂyaTaLLMeﬁ APpOHa B CI'IeL[VId)VI‘%SCKMX MecCTax, TaKux
Kak BOEHHas 30Ha UK YacTHble BOfbl 6e3 oyLManbHOro paspeLLeHns.

13. HOBDQ)KL[QHI/IR NN TPaBMbl, BbI3BaHHbIE NCMO/Ib30BAHMEM B MTIOXUX BOAHbIX YCTOBUAX (Haﬂp\/lMep,
CUAbHbIV BETEP UM Y4ACTOK MO BOAOW C YXYALIEHHOW BUAMMOCTbIO).

14. HOBDE)KQSHVM 1NN TpaBMbl, BbI3BaHHbIE HEKOHTPOIMPYEMbIMU BHELWHWUMN d)aKTOpaMI/\, BKNtO4asa
CUAbHbIE CTONIKHOBEHVIS!, MPUANBHYIO BO/HY, MPOrNaTbiBaHWe NOABOAHbBIM XNBOTHBIMM.

15. HOBDE)K,E[GHMQ WV TpaBMbl, BbI3BaHHbIE BTOPXEHWEM B HaCTHYO COBCTBEHHOCTb 1 3aNMChIO C
rcnons3osaHvem CHASING M2 S ntobbix 4aHHbIX: (DOTO MW BUAEO MaTepuans.

16. [lpyruie ybbITKM, KOTOPbIE HE MOKPbLIBAIOTCS CHepoii OTBETCTBEHHOCTH KoMnaHwelt Chasing.

NHcTpykuua CHASING M2 S

CHASING M2 S - 370 npoeccroHanbHblli NOABOAHbIV POH, pa3paboTaHHbI Ans
npoeccroHanbHbIX MOAb30BaTENEN U MPOMbILLIEHHOTO UCMONb30BaHUs. M2 S
MMeeT 8 HanpaBeHHbIX ABWKUTENeN, KOTOpPble MO3BOSIOT IBUraThbCs BO BCEX
HanpasneHusx. MakcManbHas CKOpocTb - 3 y3na, rybuHa - 100 meTpos (330 dyToB),
a MaKCVManbHbI FOPU30HTabHbIN paguyc - 200 meTpos (660 dyToB).
COBMECTUMOCTb CO CNIOXKHbIMW HacagKaMy, TaKUMU Kak MexaHnyeckas
pyka-maHunynstop (Robotic Arm), kamepa GoPro, BHelHVe cBeToanofHble hoHapw,
nasepHblii fanbHomep v T. A. CHASING M2 S npepnaraet BCTPOEHHYHO Kamepy
paspelueHnem 12-meranukceneil co aNeKTPOHHbIM CTabunn3aTopoM N3obpaxeHus
ons 3anucn 4K/1080p BMAeo, CBETOAMOAHbIE (DOHAPU MOLLHOCTbLIO CBETOBOIO MOTOKA
4000 NtOMEH, CbeMHbIIi aKKyMYNSTOP U CbeMHYI0 KapTy namsiT SD. KoMnakTHbIi
Kopnyc V3 antoMUHUEBOrO cniaBa (BecuT MeHee 5 kr / 10 pyHTOB) No3BossieT BeCTU
paboTy 0fHOMY YenoBEKY 1 BbICTPYHO MOATOTOBKY K MCMOMb30BAHMIO 32 3 MUHYTHI.
CHASING M2 S - Ball MopTaTUBHbIN, yA06HbIN U HAAEXKHbIV NIEFKMIA MPOMBbILLNEHHDIN
NOABOAHbIN APOH.

AW

w

NWEHEN

1. Kamepa. 3

2. CBeToaMopHble poHapy.

3. [iBvxuTENb C NPONENIEepPoM.

4. CnoT pns KapTbl namsTi micro-SD.

5. THe3p0 nogkntoyeHns kabens /
He3n0 3apsagku.

6. JaTynk

7.TnaBHas 4acTb Kopnyca.
10
6

8. OTcek pnst baTapew.

9. CTpaxoBOYHOE yX0 AN
Kpennexus kabens.

10. MepuidepuitHbIin pasbem.

11. KonbLo a5 BblHUMaHWs 6aTapeu.
12. Kopnyc 6aTapen.
13. dukcatop b6atapew.
116



I'Iyn bT AUCTAHLUOHHOIO yrpaB/1€eHUsA

R MynbT AucTaHuUnoHHoro ynpasneHus Chasing M2 S nmeeT BCTPOEHHYIO CBA3b U
U ynpasneHue. OH NOAKIIOYAETCS HANPSIMYIO K APOHY Yepes npuiaraemblii kabenb v
NOAKNOYAETCS MO 6eCNPOBOAHO CETU K BalleMy MOBUIbHOMY TenedoHy / nnaHweTy

OnucaHne NHAUKATOPOB

AKKymynaTop:
KpacHsiii: 10% 4 KpacHebiii cget 6bicTpo MuraeT; 10-29% KpacHbiii ceeT Bcerpa
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yepe3 Wi-Fi. 3To no3BonsieT gpoHy oTobpaxaTb Ha TenedoHe / NnaHLeTe, 4To
NO3BONSIET MO/b30BATENSM YNPABASTH [POHOM B PEXMME PeanbHOro BpeMeHu. Bbixog,
HDMI 6a30B0¥1 CTaHLMM TaKKe MOXHO MCMONb30BaTh A4/151 OTOBPAXEHNS HKMUBOTO

BUAEO Ha 6O/IbLIOM 3KpaHe.

1. BolkntoyaTenb: BrtoyaeT/BbIKoYaeT
KOHTposnep

2. IHAMKATOP MOLLHOCTM:
3eneHblii (BbICOKAst MOLHOCTB), CUHWIA
(cpepHss MOLHOCTB), KpacHbIN (HM3Kas
MOLLHOCTb)

3. KHonka nepekntoyeHus Wi-Fi: KopoTkoe
HaxaTtue ans nepeknodenus Wi-Fi 5 /2,4
My
MHpukaTop curHana:

2.4G: UnpnkaTop Wi-Fi 2,4 I'Tu, Bcerga
BK/ItOYEH Npu paboTe.

5G: hpmkaTop Wi-Fi 5 'y, Bcerpga BrtoyveH

npwv paborte.

ROV (apoH): YKa3biBaeT COCTOsIHUE CBSI3U
MEX[y KOHTPO/NIEPOM Y APOHOM
(nonctosiHHas paboTa curHana
YKa3blBaeT Ha yCreluHoe CoefvHeHne;
MUraroLLMI CUrHaN YKa3bIBAET Ha OTKIKOYEHNE).

. C6pOC OHMM HaX@TVEM KHOMKU: KOPOTKOe

HaxxaTvie ans Bo3spaTa ROV B
ropy30HTaNbHOE NoNoXeHKe. [inTensHoe
HaXaTue [/ NepeKoYeHns pexuma
ynpaBieHus.

6. Pa36iokupoBKa:
Pa3bIoKVPOBaTL/6IOKMPOBaTh, TEKyLLEe
COCTOSIHVE NOAPY/INBAOLLErO YCTPOCTBA.
CocTosiH1e byfeT oTobpaxaTbcs B
NPUNOXEHUN.

7. CBETOLMOAHbIV MPOXEKTOP:
BK/tOYEHWE/BbIK/OYEHWE CBETOANOAHON
nopceetku (0% 50% 100%)

>
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8. MpepoxpaHnTeNnbHas NPsxKa: MOXeT
MCMOMb30BaThCS CO CTPAXOBOYHbBIM LUHYPOM
L5 NPefoTBpPaLLEeHNs NafeHns nynbTa
ANCTAHUNOHHOrO yrnpaBs/ieHns.

9. [HKOVCTUKM yNpaBieHus: UCNOMb3YIOTCs 15
ynpaenexus gpoHom (ROV).

10. MHorodyHKLyOHanbHas KnaBuLLa:

MCnonb3yeTcs Ans ynpasneHns

aKceccyapamu

Bupeo/doTo: KopoTkoe HaxaTtue gis

oTocbEMKa;ANnTENbHOE HaXaTHe ANs

CTapTa/KOHLIa BUAEO3aNUCH .

12.MpaBoe Konecvko: PerynupoBka yrna
rMoBOpOTa WAV yrpaBneHne packpbiTuem u
3aKPbITUEM MAHUMYNSTOPA C 3aXBaTOM.

13. PerynupoBKa cneBsa: perynmpoBsKa yron
HaK/oHa.

14. MopT Type-C: npsiMoe NogK/to4eHne K
MOB6UNbHOMY TenedoHy / nnaHLeTy.

15. THe3p0 HDMI: BbiBOg M306paxeHmns 1080P HD
B peasibHOM BpeMeHU.

16. Pa3beM Anst NOAKNIOYEH NS MOfeMa / pasbeM
[0S 3apsiaKn

17. 3axum gns TenedoHa/nnaHwera:
MCMonb3yeTcs ANs NPUKpenaeHus
TeneoHa/nNNaHLWeTa Ha MOHTXHOM
KPOHLUTENHe.

18. KHonKa 3axv1ma: pa3seguTe f1Ba KOHLA 1
BCTaBbTe TeneoH/NnaHLIeT, 3aTeM
HaXMUTE 3Ty KHOMKY, 4TOBbI
3anKcnMpoBaTh.

1

=

* NpuMeyaHwue : He KNafnTe KOHTPOEp B BOAY, YTOBbI HE MOBPEANTb YCTPOICTBO.MoBpexXgeHNs,
BbI3BaHHble NonagaHnem Bofbl, He MOKPbIBAIOTCSA rapaHTUeN.

ropuT.

CuHuit: 30-69% CrHWIA CBET BCerfa ropuT.

3eneHblit: 70-100% HenpepbiBHbIV 3eN1eHblli CBET.

WHpukaTop curHana:

2.4G: NHamkaTop Wi-Fi 2,4 TTu, Bceraa BktoYeH npu paboTe.

5G: NHawvkaTop Wi-Fi 5 T, Bceraa BKNKOYEH Npu paboTe.

ROV - noaBoAHbIN annapat ¢ AUCTaHLMOHHbIM yrpaBneHveMm: YkasbiBaeT
COCTOSIHVE CBA3U MeXAy KOHTponnepom 1 ROV (HenpepblBHbI cBeT
yKa3bIBaeT Ha yCrellHOoe COeAMHEHNE; MUTatoLMil CBET yKa3biBaeT Ha
OTK/IOYEHNE).

KHonka XeCTUKYyNAUNOHHOro Bo3BpaTa:

CuHWIA cBeT Bcerga ropuT, korga ROV HaxoamTCs B HErOPU30HTaIbHOM NONOXKEHNN.

KHomnka pa36/1I0KMPOBKM:

Brokmposka: HeT cBeTa; Pa3bnokuposka: CiHWiA CBET ropuT.

CBeToAMOAHbIN KOHTPONb KHoNKa:

CuHuii ceeT: CuHWIA cBeT Bcerga ropuT; Cnabeiin ceeT: CUHWIA CBET MUraeT; HeT

cBeTa: CYHWIA CBET He ropuT.

YCTPOUCTBO ANSA PYYHOMU
HaMOTKMu Kabens

YCTpOCTBO Ans pyuHoit HamoTku (Reel) cogepxuT 14 cneumanbHo nogobpaHHbIX
NOAWMNMNHUKOB N3 HepXaBetoLLeit CTanu, NpeLy3NoHHbINA NPUBOJ U3 antoMUHUEBOTO
cnnaga ¢ 3y64aThiM PEMHEM U HANPABASIOWMNIA MEXaHWU3M U3 HepXXaBetoLLelt CTanu ¢
BO3BPATHO-MOCTYNaTe/NbHbIM LHEKOM. YCTPOIiCTBO BMeLaeT Ao 200 MeTpoB kabensi.
Knacc 3awmTbl oT BoAbl M Nbinu: IP65. KOHCTPYKLMS YCTPOMCTBA OTANYAETCS NPOCTOTOM 1
HafJ@KHOCTbIO, YTO rapaHTUPYeT BaM YAOBONLCTBUE OT PabOThbl C HUAM.

. Pyyka 15 nepeHocku
. THe3[0 Ans NPUBOLHON PYKOSTKM

. THe3[0 Ans NoaKMYeHUs 3-MeTpoBOro Kabens
. 3-MeTpOoBbI Kabenb: NOAKMIOYUTE OAMH LTEKep K NybTy ynpaBneHus,
a Apyron — K yCTpONCTBY ANsi PyYHON HAMOTKM 118

1
2
3. CbeMHas pykosiTKa
4
5



Pa3MOTKa N HaMOTKa

1) MoHTax

HaxXmuTe KHOMKy Ha
npaBoli CTOPOHe
HanpasNsAoLLEro
YCTPONCTBA, YTOObI
OTKPbITb €ro
KPbILLKY.

MomecTuTe Kabenb B

Hanpasnawuwee

YCTPOWCTBO 1 3aKpoiTe

KPBILLKY.

119

BcTaBbTe WwWTekep
Kabens B rHesno
yCTPOMNCTBA A8
HaMOTKU Y 3aTHUTE
ramky.

YcTaHoBuTe
NPUBOAHYIO PYKOSITKY.

2) Pa3aMoTKa

Ll
o By
L

HaMnTe KHOMKy Ha
npaBoii CTOPOHe
HanpasnsoLEro
YCTPOMNCTBA, 4TObbI
OTKPbITb €0 KPbILLKY.

3) HamoTKa

MomecTuTe Kabenb B

HanpasnswoLee
YCTPOWCTBO U
3aKPOWTE €ro KpbILWKY.

YcTaHOBUTE PYKOATKY
N HaYHUTe
HamaTbIBaTb Kabenb
BPYYHY!IO.

Ve

HaxxmuTe KHOMKY Ha
npaBoii CTOPOHe
HanpasnsoLWero
YCTPOMCTBA, YTOGbI
OTKPbITb €r0 KPbILLKY.

yCTpoKCTBa.

Vi3BnekuTe kabenb 3 3aKpoiiTe KPbILIKY HaNpaBAsoLero
HanpasnsoLero YCTPOWCTBA, Pacronoxure

YCTPOMCTBO AN151 HAMOTKM B

YCTONYNBOM MOOXKEHUN U HAYHUTE
pa3MOTKy Kabens BpyyHyto.
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YcTaHOBKa U nogKayeHue

0 3arpyska npunoxenus CHASING GO1

Mpunoxernie CHASING GO1 App:

OTcKkaHupyiTe cnegytolwmin QR-Kkog nnv nocetTnTe
Be6-caiiT 10S APP Store / Google Play / Chasing ans
ero 3arpysku. (4ns10S 9.0 unun Hosee / Android
Bepcvu 4.4 unv Hosee)

® MNopkntoumTte ROV € NyNbTOM AUCTAHLMOHHOIO YNpaB/ieHUs

1. MopKno4nTe OVH WTEKep 3-MeTPOBOTo Kabens K yCTPOWCTBY Anst PYYHOW HAMOTKN, a
ApYroii — K NyNbTy yNpaBneHns 1 3aTHUTe rainku.

2. MopkniounTe Kabenb OT yCTPOICTBY A/1s PyHHOI HAMOTKM K MOABOAHOMY annaparty v
3aTaHUTE raiiky.

3. BbibepuTe NOAXOAsLLYIO /INHY, NOBECbTE MPsHKKY B Havase kabens Ha CKoBy NPsiKM B
XBOCTOBOM 4acTV NOABOAHOrO annapaTa 1 3aTsHUTe ee.

* NpeaynpexaeHue:Nepes NorpyxeHnem NpoBepsTe YNNOTHUTENbHOE KObLO Ha
coefHuTENe WHYPa. ECAIM OH OTCYTCTBYET U/ NMOBPEX/EH,
CBOEBPEMEHHO 3aMeHNTe ero.

© 3anyctuThb (BKNHOUYUTL) ROV

a. Br/tounTe KHOMKY MUTaHUs NybTa AUCTaHUMOHHOTO
ynpasneHus.

b. Yepes HecKonbKo CeKkyHf Ha NynbTe AUCTAHLMOHHOTO
YNpaB/eHuns 3aropuTcs MHAMKATOP, MHANKaTop 5G nnm
2,4G By[eT MOCTOSIHHO rOpPeTb.

CBETOAMOAHBIE MHANKATOPbI JPOHA Ha KOPOTKOE BpeMs
GyayT MUraTh B CONPOBOXAEHUN [BYX 3BYKOB
CaMonpoBepKU.

c. Mepep norpyxeHrem NpoBepbTe Bce pasbeMbl 1 hapbl v

pasbnokupyiite ROV, Koraa Bce OyAeT roTOBO MO BOAON.
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O MNopgknounTe NYNbT [UCTAHLMOHHOIO YIpaBAeHNUs K Ballemy
TenedoHy/nnaHweTy

Cnocob 1: Mpamoe nogkntoyeHne ¢ nomoubro USB-kabens

BbibepuTe noaxoasiuyii kabenb
angd nynera ANCTaHUNOHHOTO
ynpaBneHns B 3aB1CUMOCTY OT
TVNa MOBWNBHOIO YCTPOCTBa. B
KOMMNEKT MOCTaBKMN BXOASIT LUHYP C
pa3sbeMom Lightning («MonHus»),
WHyp micro-USB un wHyp TYPE-C.
MoaKknto4ynTe KoHel, Kabens ¢
C1MBO/IOM MOBU/BHOTO TenedoHa
K MOOWNBHOMY YCTPOMCTBY.

MpuMeYaHye: * PekomeHyeTcs
VICNONB30BaTb 3TOT CNOCOH
NOAKNI0YEHNS MOBUBHOTO TenedoHa / NnaHLweTa v NynsTa ANCTaHLUMOHHOTO
ynpasneHus.

* Ecvi He yA@eTcst yCTaHOBUTb MOAK/t0YeHe, nonpobyiite oTknounTs Wi-Fi u MobunbHyto
CeTb Ha BalleM TenedoHe. ECv No-nNpexHemy He yAAeTcs, 3TO MOXeT 6biTb Npobnema
CcoBMecTMMOCTM TenetoHa/ nnaHweta. BeibepuTe cnocob

2 noprntodeHve Wi-Fi. * MopT nynbTa AVCTaHLMOHHOTO YNPaBAeHUs TUMa «C» 1
NOAKIOYEHHbIe Kabenw nynsTa ANCTaHLMOHHOTO YrpaBAeHys He NOAAEPKMBAIOT 3apsiaKy.

Cnocob6 2: MoakntoyeHue no Wi-Fi
a. Ha TenedoHe/nnanwere nepeiaunTe B HacTpowiku Wi-Fi.

b. NopoxpanTe 5-10 cekyHa, 1 ceTb Chasing_xxxx MOSBUTCS Kak OMLys.
. HaxxmmuTe, 4TO6bI NOAKNI0YNTLCS 1 BBEAWTE naponb Wi-Fi: 12345678

Settings Wi-Fi
Wi-Fi

Chasing_xxxxx A
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@MHTepCbel‘/'IC npunoxeHus. BeegeHue CKaqMBaHMe Buneo n ¢OTO

OTKpOWTe NPUIOXKEHWE 1 BOMANTE B KamMepy, Bbl yBUANUTE B U306paXeHne C Kamepsbl

/J.pOHa B PeXUMe PeaNtbHOro BpeMeHM. MopkntounTech K ycTpoiicty no Wi-Fi
gﬁﬁﬁfgls """ Compass Signal Strength 1) Ha TenetoHe / nnaHieTe nepeiigute B
Return-— - e _..—Battery HacTpoiikn Wi-Fi;
5> o - Sf T Wl 52 o0 2) nogoxpauTe 5-10 CeKyHf, 1 B CAMCKE 4OCTYMH
White

VR Live Stream & -l--Balance ceTelt nosBnTCs ceTb Chasing_xxxx;

(v Lock 3) HAXXMUWTe Ha Hee AN NMOAKIIYEHNS 1 BBegUTe . |

Side shrink Slow @ Picture napons Wi-Fi: 12345678 o m

¢ Video Motion

Menu =
C‘/ 8. Video = , = {
Temperature = Recording e
Depth \ syl Camera
3D Settings
Gesture o e 5 | Accessor
Light , A Doc
Angle-—-oooooeeos Unlock/lock ROV Mode CkauuBaHue Ha TenedoH/nnaHweT
1) OTkpowiTe npunoxenHne CHASING GO1,
* TpuMeyaHue: 1) nockonbKy ApoH byaeT nogkntodatbes k Wi-Fi 2.4G no ymonyaruio, HaXMWTe KHOMKy «Meauna» B NpaBom
Bbl MOXeTe nepekntounTbest Ha Wi-Fi 5G 4151 6onee BbICOKOI CKOPOCTU COEAUHEHNS. HUKHEM YITY;

(BkntounTe 5Ghz B HacTpoiikax gpoHa, Wi-Fi Mogynb fpoHa ByAeT aBToMaThYecku

i 2) BbibepuTe BUAeo / hoTo, KOTOpoe Bbl
nepesanylLleH, 1 BaM MOXET MOHaf06UTbCs MOBTOPHO NOAKMOYUTbCS K ero Wi-Fi

XOTUTe CKavaTb. HaXMunTe KHOMKY 3arpy3ku

cetun);

2) Bbl MOXETe 03HAaKOMUTbCS C LONONHNUTENbHBIMU BUAEO-PYKOBOACTBAMM Ha 1 n3obpaxeHue byaeT coxpaHeHo

cTpaHuue https://www.chasing.com/, nnv xe obpaTuTbCs € NI06LIMM BONpOCcamy B HenocpeacTBeHHO B (hoToanbbom TenedoHa / |

cnyxby noaAepxKu no agpecy support@chasing-innovation.com. nnamwera (nanka sarpyaku). = "

CKayuMBaHuMe Ha KomnbloTep

@ NorpyxeHune gpoHa B BOAY . o
(HOYTBYK MM KOMMbIOTEP, KOTOPbIV MOXET UCnob3oBaThb Wi-Fi)

a. Bo3bMUTECH 32 PY4KM C 06€1X CTOPOH POHA 1 OCTOPOXKHO BPOCKLTE 4POH B BOAY;
6. pa3bnokupyiiTe ABMKUTENN /151 NOTPYIKEHNS;

B. peKOMeHAyeTcst, 4Tobbl y6uHa BoAbl npesbilana 1 MeTp. 1) OrkpoiiTe Be6-6paysep 1 ssenuTe IP-aapec:

192.168.1.88.

2) HaignTe B1aeo / oTo, KOTOPOe Bbl XOTUTE  Fis i a - o x
cKayaTb. HaxMITe Ha 3HAYOK 3arpy3Ku n S " e
COXpaHuTe, 3aTeM 1306paKeHUs, Kak
npaswuno, ByyT COXpaHeHbl B Narnke 3arpysku.

3) PekomeHfyeTcs UCMoNb30BaTh 6pay3ep -
Firefox nnu Google Chrome gns nyuweit
paboThi.
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KOﬂMpOBaHMG C KapTbl NaMATU

Micro SD

1) CHUMWTE KpbILLKY rHe3aa SD-kapTbl
BpalleH1eM NpoT1B YaCoBOW CTPenKu,
3aTeM CHVMWTE BOOHEeNpPOHULaemMyto
Pe3MHOBYIO 3arNyLIKY U aKKypaTHO
HaxmuTe Ha SD-kapTy. i3Bnekute

SD-KapTy Moc/ie Toro, Kak OHa OTWEKHETCS S

B pasbeme.
2) CunTaiite SD-KapTy B KapTpuaepe n

CKONUpYWiTe N306paXeHNs Ha KOMMbIOTEP.

3) BcTaBbTe SD-KapTy 06paTHO B rHe340 SD-KapTbl NOC/IE KOMUMPOBaHMWS
1306paxeHUit, akKypaTHO HaXMUTe, YTobbl y6eaunThCs, YTo SD-KapTa
3alle/nKHynacb B pa3beme, MOMeCTMTe BOJOHENPOHULAEMAst PE3VHOBYIO 3ar/yLUKy,

N 3aTAHNTE KPbIWKY BpalleHnem no 4acoBoii CTpenke.

CHATMe n ycTaHOBKa

6aTapeu

© CHATune:

1) MoBepHWTE pyyKM C 06enx CTOPOH Kopryca Ha

90 ° B HanpaBNeHWUN HULWIW;

2) CapwiHbTe nepektoyatens (D BAEBO U NOTAHUTE
6aTapeto BBEPX, yAepKMBas Kopryc agpoHa @ ;
(MoxHO nocMoTpeTb yyebHoe BIAeO B cante

www.chasing.com )

3) AKKypaTHO MOTsiHMTE 3a Kopnyc 6aTapew 4Tobbl

BbITALLUTb €ro.

@® YcTaHOBKa:

1) MoBepHUTE pyyYKH c 06€nx CTOPOH Kopryca Ha

90 ° B HanpaBneHuUW OT HULLK;

2) AKKypaTHO yCTaHOBMTe Kopryc 6aTapeu no

HanpasnsiowwMM B 6aTapeiiHoM oTceke.
MoBepHMTE ero o Wenyka, hrKcaTopsl
3alyesKHyTCs.
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* MpepynpexpaeHue:
1) Mepep U3BNeYeHEM UK YCTaHOBKOM KapTbl Micro SD, noxanyicra, BbikaoYnTe
nuTaHue nynbTa AUCTaHLYOHHOTO YPaBeHNs 1 BBITPUTE BOAY C APOHa.

2) MpoBepbTe yNI0THUTEIbHOE KOMbLO Ha WTekepe kabens, ybeanTech, YTo
YMAOTHUTENBHOE KOMbLIO He ByAEeT CMEeLLEHO UV BbiAABNEHO NPU 3aTArMBaHNUN
pa3bema. Ecim 0HO OTCYTCTBYET UM MOBPEXAEHO, NOXaNyicTa, 3aMeHuTe ero.

HaBurauus

M2 S vmeeT 8 fBMKMTENEN, KOTOPbIE MO3BO/ISAOT NEPEMELLATLCS BO BCEX
HanpasneHusx (BBepx, BHI3, BNIEBO 1 BMNPaBO, Ha3af v BNeped, HaK/IoH, MOBOPOT 1
naHopammpoBaHue).No yMon4YaHUIo UCNOb3yeTcst 6a30BbIvi PEXMM yNpaBieHus,
NOAXOASLLMI AN HAUYMHAKOLMX. HaBUraLms 1 ANCTaHLMOHHOE yrpaBieHne onmcaHsl
HKe:

MNynbt MynbT |

[MCTaHLMOHHOIO Mozy AMCTaHLMOHHOTO ! Nosy
ynpasneHus ApoHa ynpasneHus fApoHa
Pbiyar cnesa Briepen/Hasan, Pbiyar cnesa MoBopoT BNeBo/BNpaBo

MNaHopamunpoBaHue Pbivar cnpasa
BN1€BO U BMNpaBo

Pbiyar cnpasa BBepx/BHM3

Ponnep
cnesa KOMIeCUKO, YTOGbI cnpasa noBepHyTb
HacTpouThb APOH OTHOCUTE/IbHO

Yrosi KpeHa gpoHa NpOAOSbHON OCU pYy/IOHA
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HaknoH: nosepHuTe Ponnep \ BpaueHue: 4To6bI
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

Mpv HEO6XOAMMOCTU NONb30BATENM MOTYT MEPEKIOYATb PEXUMBI JIUTENbHbIM
HaX@Tnem KHoMkn «CHPOC OAHOI KHOMKOM» Ha NyNbTe AVCTAHLMOHHOTO YpaBAeHNs.
Mpv NepektoYeHnN B pacLlMpeHHbI peXuM, APOH MoNy4aeT BO3MOXHOCTb
ABWKEHNS BO BCEX HamMpaB/ieHNsX. PacluMpeHHbI peXXnm 0CHOBaH Ha
nepcnekTMBe OT NepPBOro NnLa.

* MprmMeyaHue: B 6a30BOM peXxMMe MaKCManbHbIN yron TaHraxa 1 KpeHa cocTasnset
okosno 80 rpagycos.
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PykoBoacTBO No 3apsgKe

[pOH 1 NyNbT AUCTAaHLMOHHOIO yNpaB/ieHus

ApanTep (25,2 B, 2,9 A): 370 3apsifHOe YCTPOINCTBO 3 B 1, KOTOPOE MOXET 3apsxaTb
APOH, NynbT

OMCTaHLMOHHOTO ynpaBieHus, baTapeto OTAeNbHO U 3NEKTPOHHYIO KaTyLUKY,
KpacHbI MHAMKATOP YKa3blBaET Ha 3apsAKY, 3e/1eHbIN MHAMKATOP YKa3biBAET Ha
NOHYIO 3apAAKY.

3aMeHa aneKTpoaBuratens

Ecnv anekTpopABUraTenb 3apXxaBe UK 3acTPsisl, TO HE MOXHO ero
MCnonb30BaTh, NOXanyncra, noceTute oduunanbHbii Be6-caT http://www.-
chasing.com pns nonyyeHus obyyatowero Buaeo "3ameHa anektpopsuratens”
1 3aMeHUTe 3N1eKTPoABUraTelb CAMOCTOSITENIbHO MO MOPAAKY.

Ecnuy Bac ecTb Kakme-n1m60o BONpochl, HEMOCPEACTBEHHO CBSXKUTECH C OTAENOM
rno6anbHOM TEXHNYECKOW MoAAePKKU:

support@chasing-innovation.com

Cneundukauyus

I'Iyan ONCTaHUMOHHOTIO ynpaBJ/ieHUA

Pa3mepbl 6,3X6,1X4,9 oMo

Bec 6851

2500 MAY

26 4acoB (3aBWCHT OT YCNIOBMIA IKCMTyaTaLmK)

EMKOCTb aKkymynsTopa

Bpemsi paboTbl OT akKymynsTopa

BecnpoBOAHON peXxuMm Wi-Fi
HDMI - BbIXOA, 1080P
TMnN-C Css3b no USB

XapaKTepuCTUKM CBETOAMOAHbIX (hoHapen

AprocTb 2 x2000 ntomeH
Temnepatypa upeTta 5000K-5500K
HpeKc usetonepedayn 85

3aTyxaHue Tpv pexvima

YCTpOMNCTBO A1 PYYHOI HAMOTKM Kabens

[poH

Pasmep 15X10,5X6,5 aroriMoB
Bec 4,5 kr

EMKOCTb akkymynaTopa 97,68 BT/u

Makc. ry6rHa norpyxeHus 100 meTpoB

Makc. ckopoCTb 1,5m/c (3y3na)

BpeMst paboTbl OT akKymynsitopa

<4 yaca (B 3aBMCUMOCTU OT YCI0BWIA SKCNyaTaLmm)

KonuyecTso unknos 3apsaa 6aTapeM

>300

TemnepaTypa skcnnyaTaumm -10°C-45°C
ApanTep

[MapameTpbl TOKa 2,9A/25,2B
Bpems 3apagxv fpoHa 2,54aca
3apsafKa nynsra ynpasneHus 24aca

Oatynk

MMpocTabunusatop

TpexoceBolt rMpOCKon, AaTHMK YCKOPEHUS, KoMMac

MorpeLHocTb 4aTymKa ry6uHs

<%0,25m

MorpeLHocTb 4aT4nKa TeMnepaTypbl

<%2°C
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Pa3mep 296 x 189 x 279 MM
Macca 2,5Kkr
MakcumanbHas AnuHa kabens 200 m
Kamepa

Twn ceHcopa CMOS
Pa3mep ceHcopa 123
[Avadparma F2.8
POKyCHOe paccTosHne 3.2mm

I1SO grana3oH 100-6400
Yron 063opa 150°

Makc. pa3pelueHvie n3obpaxerus 12M (4000 3000)
Tunbl haiinos 13obpaxeHns JPEG/DNG

O6bI4HbIN peXIIM 3an1cK BUAEO

UHD:3840"2160(4K) 30fps ;

FHD:1920*1080(1080p) 30/60/120 K/c

Pexxvm 3anucu 3amenieHHoro B1aeo

T720p: 8x (240 K/c) ; 1080p:4x (120 K/c)

PexkuM 3anucu TaiiM-nanc 4K/1080p
Makc. obbeM BellaHmns 60M
dopmar suaeo MP4

Mamatb SD KapTbl

64 6 (MaKcMManbHbI NOAAEPXKMBAEMbII

pa3mep 512 16)
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06C11y)KV|Ba|-|Me U Mepbl @ YnnoTHUTeNbHOE KONBL,O

+ Mepep NorpyxeHnem NpoBepbTe COCTOSIHME YMIOTHUTENbHBIX KOJEL, Ha pa3beMe
n peAOCTO pO)KH ocTn Kabens / pasbeme 6aTapen / cnoTe microSD- KapTbl, 1 NPOU3BEAUTE VX 3aMeHy, eCN OHM
OTCYTCTBYIOT UM MOBPEXAEHbI.
0 + PeKoMeHayeTcst CMa3biBaThb YMIOTHUTENIbHOE KOMbLO Ha pa3beMe nHTepdeiica ans
besonacHocTb HaBsuraumm TEXHUYECKOro 06CNyXMBaHUS Kax bl pas, koraa 6atapeliHblii Moaynb 1 KapTa
microSD-KkapTa U3BneKalTCs 1 yCTaHaBNIUBAIOTCS.

K A > (pm 330ft

¥ N
N Mpouee
Hasurauusa B OTHOCKTENbHO Manoe konu4ecTso MorpyxeHwve
OTKPbITOM MOpe npo3spayHas 2[MonoMex Unn o
P . Bop,g6egnn0ﬂ1blx P g/II'HaﬂOB or qui%%%%ed%yTOB 1.He BK/IOYANTE CBETOANOAHbIE oHapu nepep NorpyxeHnem, YTobbl n3bexaTb 1x
BOAOPOCAei pagapos NOBPEXAEHNN.
2. Mocne akcnayaTaLum NpoBepbTe, He 3a610KMPOBaHbI I MPONenepbl ABMKUTENEN
@ 6 13-3a BOAOPOCNEN UK APYrUX MOCTOPOHHUX 06BEKTOB, NPOMOWTE APOH MPECHOM
3aLI.l,VITa aTtapeu BO/OM, @ 3aTeM BbICYLIMTE 1 NONOXKNTE 06PATHO B YNaKOBOYHYHK KOPOBKY.
3. TlynbT AUCTaHLMOHHOTO YNpaBAeHUs HEMb3s MbITb BOAOW, MOXanyncTa, NpoTpute

N

[ERRIRERY) ero nonoTeHuem.
G Q :) . Konbuo Ha Topue 6aTapeM MOXHO MCMNOJIb30BaTb TOJIbKO AN U3B€YEHUA

6aTapeV|, a He Ana nogbemMa BCero ApoHa, B MPOTVMBHOM C/ly4ae 3TO MOXeT

He ponyckaiite 3apsiguTe batapeto Korpa akkymynstop Paboyas NoBpeanTb APOH.
MoNHOro paspiAa npy gocTvvkeH N Hencrione3yercs, Temneparypa 5. He knaguTe Tshkenble NpeaMeTbl Ha APOH UK akceccyapsbl, 4To6bl 36exath Ux
baTapen 25% 3apsna CcoxpaHsiiTe 3apsi Ha -10°C- GgEC : A Pea Ap yapebl,

ypoBHe 50%- 70% (-18 °F - 140 °F) BO3MOXHOIO NOBpeXAeHUs.
6. /liogn B BO3pacTe A0 16 neT MOryT MCMNONb30BaTh 3TOT APOH TObKO NOJ,
Ha6ﬂl0[:leHl/IeM B3pOC/bIX.

o 7. Ecnu npubop He UCNonb3yeTcs, NoxanyncTa, He noasepranTe ,poH 1
© Pa6oTa 3apspaHoro ycTpoiicTea pubop He ncnonk3yercs, noxanyyicra, e nopgeprante Ap
aKceccyapbl BO3/1e/CTBUIO COTHEYHOTO CBETa. XpaHUTe ero B NpoxnafHoM MecTe
« Micnonb3yiite ToNbKO opurnHanbHbili agantep Chasing. VIV B CeLManbHO KOPobKe.
+ KpacHbiii MHAYKATOP 03HAYaeT MAYLWMIA NPOLLECC 3apsAAKN. 8. Xnop nnn /J,pyurl/le XI/IMI/HECKI/IVE BelecTBa MOryT paspyLunTb Chavsmg M2S.
o M He ncnonb3yiite ero B 6accelie, ecnii BOAA COAEPXKMT BbICOKNIA YPOBEHb X10pa.
+ 3eNeHblii IHAMKATOP 03HAYaET MOTHOCTBIO 3aPSKEHHbIN aKKyMyNsITop. M
9. Mepep 3BneyeHnem baTapeiiHOro oTceka HeObXoAMMO pasbnoKMPoOBaTb 3aMOK
6aTapeitHoro oTceka, B NPOTUBHOM C/lydae He MOXeT BblTb rapaHTUPOBaH
A WNCKYCCTBEHHbI ep6, BbI3BaHHbIN HACUIBCTBEHHBIM U3B/IEYEHMEM.
O BuHTOBOI ABMXMTEND v yuiepo,

Moppepxka

Ecrnu y Bac ecTb kakue-nmbo Bompock! UIn TeXHUYECKWe Npobremsbl, noxanyicTa, oTrnpaBbTe
3MEeKTPOHHOE NUCbMO, YTOBbI CBS3aTbCSA C HAMU MOCHe MPOAAXM UMK CBSXKMTECH C HAaMK Yepes
cnyx6y noaaepxku ocurumanbHOro canta.

a. He npukacaiiTeck K nponennepy ABMXUTENS; Mopaepxka otbwgmanworo canTa nocrne npogaxu:
https://www.chasing.com/ >> CBsixuTecb ¢ HaMmu>>OHnanH-cryx6a NoaAepPKKN KIMEHTOB>>

6. He gonyckaiiTe paboTbl ABVMXMTENS BHE BOfbl BO U36eXaHWe ero neperpesa;
pomy P A A perpesa; Haxmute 3neck

B. MOC/E MCMONBb30BAHMS IPOHA B CONEHOI BOfie, TOMECTMUTE ero B MPecHyIo Boay NpUMEPHO

Ha 1 4ac 1 BK/IIo4MTe ero, aB NopaboTaTh 10 MUHYT, 4TO6bI NPOMBIT COfb, 3aTeM, POTPUTE BOAY AApec aNeKTPOHHOM NOYTL! Nocne NpoAakw:

C KOpryca NO/OTEHLEM. support01 @chas!ng-!nnovat!on.com—EBpona
support02@chasing-innovation.com-- Asusi u OkeaHus
support03@chasing-innovation.com--CesepHas u lOxHas Amepuka n Adpuka

e CoepuHUTENbHbIE pa3beMbl

CHASING

[aHHoe pyKOBOACTBO MOXET 6biTb 06HOBMNEHO 6e3 NPeABaPUTENBHOM YBEAOMIIEHNS.
Bbl MOXETe NPOBEPUTH MOCHEAHION BEPCHUIO HA OMLMAarbHOM CalTe Norpyxaemoro
pasbembl. annapar:https://www.chasing.com
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Mepep norpyxeHnem nposepbTe pasbeMbl POHA U Kabensi, COXPaHSIATe 1X CyXUM 1
4ncTbIM.CONb 1 BNara MOryT BbI3BaTb KOPPO3MIO pasbema. 06si3aTeNbHO MPOMOITE PO3ETKY
NPecHoON BOfO, €CN Ha UHTepdelice eCTb MSITHa OT BOfAbI, U MOCE OYUCTKM BbICyLIUTE




